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Prireikus daugiau informacijos ir instrukciju, perskaitykite visg su gaminiu tiekiama naudojimo instrukcijq arba apsilankykite www.mcculloch.com
Mokomuyjy jrengimo vaizdo jrady galima rasti www.mcculloch.com

1. krovimo stoties jrengimas

Pritvirtinkite jkrovimo bokstelj prie pagrindo plokstés.
Padékite {krovimo stotj ant plok3cio ir lygaus pavirSiaus atviroje vietoje.
PASTABA. Norédami padéti jkrovimo stotj ankStoje vietoje, pvz., po veranda
arba kampe, perskaitykite naudojimo instrukcija.

. ljunkite {krovimo stotj  energijos tiekimo tinklg naudodami zemos jtampos laida.

. Jei stotis {rengiama lauke, pakelkite maitinimo $altinj ne maziau kaip 30 cm /12
col. nuo Zemés.

. |junkite laidg | 100-240 V elektros lizda.

. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
Nuspauskite ON/OFF jungiklj 3 sekundéms, kad jjungtuméte robota vejapjove ir
kad {krautuméte akumuliatoriy.
PASTABA. Toliau nereguliuokite jokiy gaminio nustatymuy, jei gaminys dar
nejrengtas.

. Konturo laido tiesimas

Nutieskite kontiro laida taip, kad jis apjuosty visg darbo
zong — naudokite pridétus kuolus arba uzkaskite laida.

@ PASTABA. Tiesdami laidg nepalikite smailiy i$linkiu.
ISlaikykite atstuma tarp kontdro laido ir kity objekty.
A: Nutieskite kontdro laida aplink darbo zong suformuodami kilpa.
B: Aukstos kliatys: > 5 cm /2 col, pvz., siena arba tvora.
C: Zemos klititys: 1-5 ¢cm / 0,4-2 col. arba nuoZulnus krastas,
pvz., géliy lysve.
D: Vejos lygyje esantys objektai: 0-1 cm / 0,4 col, pvz.,
takelis, grindinio trinkelés.
E: Izoliuokite zonas suformuodami saleles.
Suformuokite kilpg kontdro laide ten, kur véliau ketinate =
prijungti kreipiamajj laida (F). 10cm/ 4"
Informacijos, kaip elgtis esant Slaitams, pravaziavimams ir D
Salutiniams plotams, ieSkokite naudojimo instrukcijoje. -
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3. Konturo laido prijungimas

Atidarykite jungt]ir jdékite kontaro laidq | vidy.

Replémis suspauskite jungtj ir laida.

Laidg nukirpkite uz 1-2 cm/0,4-0,8 col. nuo jung€iy.

Prispauskite kontdro laido jungtis prie {krovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty L
(kairé) ir R (desiné).

PASTABA. DeSiniji laido gala reikia prijungti prie deSiniojo jkrovimo stoties kontakto
gnybto, o kair(jj laido gala — prie kairiojo gnybto.

4. Kreipiamojo laido montavimas ir prijungimas

[renkite kreipiama}j laida, kad robotas vejapjové galéty nuvaZziuoti iki nutolusiy,
vejos daliy, ir galéty lengviau rasti jkrovimo stotj.

7 . PrakiSkite kreipiamajj laidg pro jkrovimo stoties apacia ir pritvirtinkite jj
naudodami uzspaudziamus fiksatorius.

Pritaisykite prie kreipiamojo laido jungtj tokiu paciu bidu, kaip ir prie kontdro
laido, kaip anksCiau aprasyta instrukcijose.

Prispauskite kreipiamojo laido jungtj prie jkrovimo stoties kontakto gnybto,
pazyméto GUIDE (kreipiamasis).

Bent 1 m/3,3 péd. kreipiamojo laido iStieskite tiesiai prie$ jkrovimo stoties
priekinj krasta.

Kreipiamajj laida i$ jkrovimo stoties nutieskite iki tos kontdro laido vietos
(kilpos), kur padaryta jungtis, naudodami pateiktus kuoliukus arba uzkaskite.
PASTABA. Netieskite kreipiamojo laido aStriais kampais ir nekirskite juo
kontadro laido, kuris, pvz., nutiestas iki salelés.

Nukirpkite kontdro laida kilpos, kurig suformavote atlikdami 2.3 veiksma, centre.
Prijunkite kreipiamajj laidg prie kontdro laido, {kiSdami kontro laidus ir
kreipiamajj laidg | jungiamajg mova ir suspausdami jos krastus replémis.
PASTABA. Kai kreipiamasis laidas bus jrengtas, jkrovimo stotj prijunkite prie
jZzeminimo naudodami pateiktus varztus ir SeSiabriaunj rakta.

PASTABA. Kad baty uztikrintas optimalus veikimas siauruose pravaziavimuose,
pasirdpinkite, kad tose vietose baty tinkamai nutiestas kreipiamasis laidas.
Prireikus iS$samesniy instrukciju, perskaitykite naudojimo instrukcija.
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min1m/3.3ft

Maitinimo $altinis (skirtingose rinkose

maitinimo $altinio iSvaizda gali skirtis) Zemos jtampos laidas Kontdro laidas ir Kuoliukai/Kaisciai Jungtys Matuoklis
jungiamosios movos
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9. Roboto vejapjovés paleidimas ir stabdymas

Paleidus robotg vejapjove pirma karta, jjungiama paleidimo seka, kurios metu pasirenkama 444 McCULLOCH
kalba, $alis, data, laikas ir asmeninis PIN kodas. Taip pat atliekamas kreipiamojo laido kalib-

ravimas, kurio metu robotas vejapjové automatiSkai vaziuoja palei kreipiamajj laida. Daugiau

informacijos rasite perskaite naudojimo instrukcija.

Roboto vejapjovés paleidimas

Atidarykite klaviatlros dangtel;.

Nuspauskite ON / OFF mygtuka ir laikykite nuspaude 3 sekundes. Ekranas pradés $viesti.
[veskite PIN kodg naudodami rodykliy | virSy / apacig mygtukus ir paspauskite mygtukg OK
(Gerai).

Roboto vejapjovés stabdymas
Paspauskite STOP mygtuka.

. Nustatymy keitimas

Visi jiisy roboto vejapjovés nustatymai kei¢iami meniu funkcijose. Perskaitykite naudojimo 4 MccuLLocH
instrukcijg ir susipazinkite su meniu ir nustatymais.

Grafikofunkcija naudojama norint nustatyti darbo zonai tinkama vejos pjovimo laikg. Jei robotg,
vejapjove nustatysite pjauti per daznai, zolé gali atrodyti kaip sutrypta. Norédami nustatyti
tinkama grafika, naudokite grafiko sudarymo vedlj. Paspauskite mygtuka tvarkarastis ir
pasirinkite vedlys, tada jveskite darbo zonos dydj. Norédami pakeisti grafiko atskiry dieny
nustatymus, naudokite grafikas — ispléstinis.

Naudokite mygtukg STAR, kad pasirinktuméte naudojimo rezima, pvz., antrinis plotas,
greitasis pjovimas arba pasirinkto ploto pjovimas.

Naudokite mygtuka HOME, norédami pasirinkti statymo rezima namo ir pasiliktiarba namo ir
laukt,

Mygtuku START (paleisti) jjunkite vejapjovés veikima.

ISbandykite robota vejapjove vaziuodami pro siaurus pravaziavimus

Jeigu sode yra siaury pravaZziavimu, robotui vejapjovei gali bati sunku surasti jkrovimo stotj. Naudodami
funkcijg tikrinti; patikrinkite, ar vejapjové pravaZziuoja siauru pravaziavimu.

1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
2. |18 meniu pasirinkite fikrinti nustatymai > vejos apréptis > daugiau > tikrintiir paspauskite gerai.
Tada paspauskite mygtuka paleisti ir uzdarykite dangtel].
3. Patikrinkite, ar robotas vejapjové vaziuoja pravaziavimu palei kreipiamajj laida.
a. Jeirobotas vejapjové vaziuoja pravaziavimu, patikrinimas baigtas.
b.  Jeigu robotas vejapjové pravaziavimu nepravaZiuoja: patikrinkite, ar kreipiamasis laidas nutiestas
pagal naudojimo instrukcijoje pateiktus reikalavimus.ual.
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