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1. YCTAHOBK A U NOACOEAWHEHMUE 3APAAHOU CTAHL UM

Cwm. a2n. YemaHoska pykogodcmea rnosib308amerisi

1. YcTaHOBUTE 3apsagHYI0 CTaHLMIO HA OTHOCUTENBHO POBHOW NOBEPXHOCTM B LIEHTPE CKalLlMBaeMOK NnoLwagmn, ocTaBuna

A0CTaTO4YHOE NPOCTPaHCTBO Nepes 3apsAHONCTaHUNEN.

2. MNopcoennHuTe kabenb HU3KOTO HANPSKEHUSA NCTOYHMKA MMTAHUA K 3apPSAHON CTaHL MU U UCTOYHUKY NUTaHKS.

3. MNoacoeanHUTE UCTOMHUK NUTaHUS K LUTENCENbHON po3eTke HanpsixeHnem 100—-240 B.

4. MomecTute pobOTM3NPOBAHHYIO FA30HOKOCUITKY Ha 3apsiiHY0 CTaHLMIo, YTOObLI BaTapes 3apshxanach, Moka Bbl
npoknagbiBaeTe orpaHMunTenbHei nposod. Haxmute kHonky BKIL./BbIKIL., 4ToObl BKNOYMTE n3genue..

2. PASMEWWEHUWE OFTPAHUYUTENBHOIO " HANPABNAIOWEIO NPOBOAA

Cwm. en. YemaHoska pykosodcmea rnosib308amersi

1. MpoTAHUTE OrpaxxaaroLLmnii npoBo, yoeaMBLUNCEL B TOM, YTO OH 06pasyeT 3aMKHY Tl KOHTYP BOKPYT CKalLUMBaeMON nioLlaau.

2. Coenaiite MOHTaxHy'o NeTIo A5 NOAKM0YEHNS HanpaBnsioLLero nposoaa.

3. MpoBeauTe HaNpaBnAOLWMIA NPOBOS K TOYKE NOACOeAUHEHUS Ha OrpaHnYMTensHOM NpoBose. M3beraiitTe npoknaabiBath
npoBoA B repMeTUYHbIX yrrax.

3. NTOACOEAVUHEHUE OFTPAHUYUTEJNIBHOIO Uu HANPABNAIOLWETIO
NMPOBOAOA

Cwm. en. YemaHoska pyKosoOcmea rnosib3oeamersia

1. 3akpenuTte HanpasnsALLMIA NPOBOA B (hukcaTopax B AHULLE 3apAAHON CTaHLMW.

2. PackpoiiTe coeiMHMTeNb 1 NOMECTUTE NPOBOAA B Na3bl COEANHUTENS.

3. CoxmuTte coeaMHUTENN ApYr C APYrOM C MOMOLLbIO NOCKOry6Les.

4. OTtpexbTe nsnuwku nposoga. OTpexbsTe 1-2 CM Hag coeanHUTENsAMU.

5. MNpmXxMnTE COEQNHUTENN K KOHTAKTHBIM BBIBOAAM, OTMEYEeHHbIM L (neBbiin) 1 R (NpaBbliii), Ha 3apsaHon ctaHumnn. BaxHo, 4toosl
npasblii NPoBOZ Obln NOACOEANHEH K TPAaBOMY KOHTAKTHOMY LUTHIPHO, @ NIEBbIV NPOBOA — K TEBOMY KOHTAKTHOMY LUTHIPHO.

6. MNogkniounTe COEAUMHUTENb K KOHTaKTHOMY LUTBIPIO Ha 3apsAHOM CTaHL MK, KOTOpPbIN MMeeT o6o3HaveHmne Guide
(Hanpasnstowuit).

4. NTOOCOEAVWHEHUE HANPABNAKWIWEIOo NPOBOAA K
OrPAHUMUTENBHOMY NPOBOAY
Cwm. en. YemaHoska pykogsodcmea rnosib308amernsi
@ 1. OTpexbTe orpaxaatoLLmnii NPOBOA KycadykaMu B LLEHTPE NeTNK, koTopas Obina caenaHasn. 2.2, @

2. CoeMHMTE HanpaBnsALLMiA U OrpaXxaatoLLuii NpoBoAa C MOMOLLbH COOTBETCTBYHOLLUMX COEANHUTENBHBIX MydT. COXMUTE
COeOVHUTENM 10 yNopa C MOMOLLbIO MNocKorybues.

5. 3ANYCK U OCTAHOBKA

Cwm. en. Skennyamauyus pykogodcmea rnosib308amerisi

3ANYCK

1. OTKpONTE KPLILLKY KNaBuaTypbl.

2. HaxwvuTte kHonky BKI./BbIKI. Bkntountca gucnnen.

3.C nomoLbio KHOMOK ¢o cTpenkamu BBepx/BHU3 1 kKHonkn OK BeeguTe MWH-kog. 3akponTe KpbILLKY.
OCTAHOBKA

HaxmuTe kHonky STOP.

6. HACTPOUKA FrA3OHOKOCUJIKU B COOTBETCTBUU C PASMEPAMM
BAWWEINO rA3OHA

Cwm. en. Skennyamauus pykosodcmea nosib308amerisi

PesynbTtathbl ckaluMBaHmnsa 3aBUCAT OT BPEMEHU paboTbl ra30HOKOCUITKW. HacTponTe BpeMsi CTPMXKKM ra3oHa B COOTBETCTBUU C
pa3mepamy BalLEero yqacTtka ¢ noMoLbio PyHKUmMn PacnucaHue. OnpegenuTe, B Kakoe BpeEMS AHS AOMKHa paboTaTb
po60oTM3NpoBaHHas ra3oHokocunka. PoboTnsupoBaHHas rasoHokocunka obpabateiBaeT okono 40-42a paboTaTtb B CPeAHEM MO
7-7.54acoB B 1€Hb.

7. TEXHUYE’CKOE OBCNYXUWUBAHME
Cwm. en. TexHudeckoe 06ciyxusaHue pykogodcmea rnosib3oeamers

1. Obas3aTenbHO BbIKOYaNTE M3aenme Npu BeiNONHEHWM NMOObLIX paboT Ha HEM, HanpuUMep, NPX OYNCTKE UM 3aMEHE HOXEN.
YbeanTecn, YTO MHOMKATOpPHAs naMna Ha KHOMOYHOW NaHenu He ropuT.

2. Takxe kaTeropmyecku 3anpeLLlaeTcs UCNonb30BaThb AN OYNCTKM PACTBOPUTENN.

3. B cnyyae pucka rposbl cnegyeTt 0TCOeAVHUTb BCE COEANHEHNS C 3apsiAHON CTaHUMe (MMTaHne, OrpaHnYUTENbHbIA NPOBOA U
HanpasnsoLLMIA MPOBOA).

4. Mepepn nomMelleHneM baTapeun Ha 3MMHEE XpaHeHne CnefyeT NOMHOCTLIO ee 3apsaanTb.
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1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE @
Vt kasutusjuhendi peatiikki Paigaldus.

1. Asetage laadimisjaam tdéopiirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt horisontaalsel

pinnal.

2.Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3.Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirekaabel. Seadme
sisselllitamiseks vajutage nuppu ON/OFF.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGUTAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki Paigaldus.

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna Umber ringi.
2. Jatke ava kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.
3. Suunake juhtkaabel piirdekaablil kohta, kus juhtkaabel hiljiem Uhendatakse. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki Paigaldus.

1. Kinnitage juhtkaabel laadimisjaama all asuvatesse kiirlukustitesse.

2. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mdlema konnektori stivenditesse.

3. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

4.L.digake Uleliigne piirdekaabel ara. Léigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

5.Vajutage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktndeltele, mis on tahistatud kirjadega L (vasakpoolne) ja R
(parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne juhe on parempoolse klemmi kiljes ja vasakpoolne juhe
vasakpoolse klemmi kiljes.

6. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on téhis Guide (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA
Vt kasutusjuhendi peatiikki Paigaldus.

1. Ldigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid tihendusosi. Vajutage hendused taielikult kokku,
kasutades reguleeritavad tange.

5. KAIVITAMINE JA SEISKAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki T60.

KAIVITAMINE

1. Avage klahvistiku kaas.

2.Vajutage nuppu ON/OFF. Kuva lllitub sisse.

3. Kasutage PIN-koodi sisestamiseks tiles-/allanoolenuppu ja nuppu OK. Sulgege luuk.
SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

6. SEADISTAGE NIIDUK VASTAVALT OMA MURUPLATSI SUURUSELE
Vt kasutusjuhendi peatiikki T66

Niitmistulemused soltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades funktsiooni Schedule
(Ajakava). Teie maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab t66tama. Robotniiduk niidab umbes 40-42 m? tunnis. Naiteks kui
teie aias on 300 m? niidetavat murupinda, peaks robotniiduk tdéétama keskmiselt 7-7.5 tundi paevas.

7. HOOLDAMINE

Vt kasutusjuhendi peatiikki Hooldamine.

1. Enne seadme kallal mis tahes t66 tegemist (nt selle puhastamist voi I6iketera vahetamist) lllitage see valja. Veenduge,
et klahvistikul asuv margutuli ei pdleks.

2.Puhastamiseks ei tohi kunagi kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb kaik laadimisjaama iihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb see hooaja I6ppedes taielikult tais laadida.
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1. UZLADESANAS STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA @

Lietotaja rokasgramata aplikojiet UzstadrSana nodaju.

1. UzladéSanas staciju novietojiet darba zonas vidu uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpuseé paliktu daudz brivas

vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4. Kamer izklasiet ierobezojoSo vadu, novietojiet robottehnikas zales plaveju uzladésanas stacija, lai uzladetu ta
akumulatoru. Lai ieslégtu izstradajumu, nospiediet pogu ON/OFF (leslégts/izslégts).

2. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet Uzstadrsana nodalu

1. 1zklajiet ierobeZojoSo vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzoSo vadu.
3. lzvadiet virzoSo vadu I1dz ierobeZojo8a vada vietai, kur ir jaizveido savienojums. Neizklajiet vadu lauzita Iinija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata apliikojiet UzstadrSana nodaju

1. Nostipriniet virzoSo vadu fiksatoros, kas atrodas uzlades stacijas apaksa.

2. Atveriet savienotaju un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

3. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

4. Nogrieziet atlikuSos ierobeZojo$a vada galinus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

5. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar L (kreisa puse) un R (laba puse). Ir svarigi, lai
labas rokas vada gals tiktu pieslégts pie labas rokas kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

6. Pieslédziet savienotaju pie uzladésanas stacijas kontakta, kur$ apziméts ar ,Guide“.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet Uzstadrsana nodalu

1. Ar stieples Skérém pargrieziet ierobeZojoSo vadu cilpinas vidusdala, kas aprakstits 2.2 punkta.
2. Ar pievienotajam uzmavam savienojiet virzo$o vadu ar ierobezojoSo vadu. Ar regul€jamam knaiblém saspiediet
uzmavas ciesi kopa.

5. IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet LietoSana nodaju.

IEDARBINASANA

1. Atveriet vaku, kas sedz tastattru.

2.Nospiediet pogu ON/OFF (leslégts/izslégts). Izgaismojas displejs.

3. levadiet PIN kodu, izmantojot bulttaustinus un pogu OK. Aizveriet vaku.
APSTADINASANA

Nospiediet STOP pogu.

6. NOREGULEJIET PLAVEJU ATBILSTOSI SAVAM MAURINA
PLATUMAM

Lietotaja rokasgramata aplikojiet LietoSana nodaju

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot funkciju Schedule (Darba laiks), noreguléjiet plauSanas laiku
atbilstoSi savam darzam.. Jums ir janosaka, cik daudz laika stradas robottehnikas plavéjs pa dienu. Robottehnikas zales
plavéjs noplauj apméram 40-42 m? stunda un diena. Piemérs: Ja JUsu darza maurina platiba ir, piemé&ram, 300 m?,
robottehnikas zales plaveéjam jastrada videji 7-7.5 stundas diena.

7. TEHNISKA APKOPE

Lietotaja rokasgramata aplikojiet Tehniska apkope nodaju

1. Veicot darbus ar izstradajumu, pieméram, tirot vai mainot asmenus, izstradajumam ir jabut izslegtam. Parbaudiet, vai
nedeg indikators tastatara.

2.Plavéju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.

3.Viharveszély esetén a toltéallomas valamennyi csatlakozasat (tap, hataroléhuzal és vezetéhuzal) szét kell kapcsolni.

pérkona negaiss.

4. Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasSanas uzladéjiet akumulatoru pilniba.
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1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS Q

Zitirékite naudotojo vadovo Diegimas skyriu

1. lkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad priesais jg likty daug atviros
erdvés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabeljj 100-240 V elektros lizda.

4. Kol klosite kontaro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Paspauskite ON/OFF mygtuka,
kad jjungtuméte gaminj.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS
Zitirékite naudotojo vadovo Diegimas skyriy

1. Paklokite kontiro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zong.
2. Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabelj.
3. Nuveskite kreipiamajj kabelj prie to kontaro kabelio tasko, prie kurio jj prijungsite. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

Zitirékite naudotojo vadovo Diegimas skyriy

1. Gnybtais pritvirtinkite kreipiamajj kabelj prie jkrovimo stoties apacios.

2. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas.

3. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.

4. Likusius kontdro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo jungcCiy.

5. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazymeéty L (kairioji) ir R (deSinioji). Svarbu desinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

6. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazyméto ,Guide” (gidas).

4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

Zitirékite naudotojo vadovo Diegimas skyriy

1. Vielos Zirklémis perkirpkite konttro kabelj kilpos, padarytos 2.2 punkte, viduryje.
2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontarro kabelio. Movas suspauskite
@ reguliuojamomis replémis. @

5. PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

Zitirékite naudotojo vadovo Naudojimas skyriu

PALEIDIMAS

1. Atidarykite klaviatGros dangtel;.

2.Paspauskite ON/OFF mygtuka. Ekranas pradés Sviesti.

3. Naudokite rodykliy aukstyn / zemyn mygtukus ir mygtukg OK PIN kodui jvesti. Uzdarykite liuka.
STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

6. VEJAPJOVE SUREGULIUOKITE PAGAL SAVO VEJOS PLOTA
Zitirékite naudotojo vadovo Naudojimas skyriy

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo sodg naudokite
Tvarkara$cio funkcijg. JUs nusprendZiate, kiek laiko per dieng robotas vejapjové turi dirbti. Robotas vejapjové per valandg
nupjauna mazdaug 40-42 m? vejos plota. PavyzdZiui, jeigu jusy sodo vejos plotas 300 m?, robotas vejapjové turi dirbti
vidutiniSkai 7-7.5 valandas per dieng.

7. PRIEZIURA

Zidrékite naudotojo vadovo PrieZiiira skyriy

1. Atlikdami bet kokius darbus su gaminiu, pvz., jj valydami arba keisdami peilius, iSjunkite jj. Patikrinkite, ar neSviecia
klaviattros indikatoriaus lempute.

2.Negalima zoliapjovés valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perkanija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido

kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries ziemos laikyma.
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CocTaBHble YacTu
ra3oHOKOCUIKHU

1. BKJ./BbIKN

2. KHonka CTOIN

3. 3apsgHas wuHa

4. CeeToamMoAHbIMMHANKATOP
OnNst NpOBEepKM
orpaxgaroLero u
HanpaBnsALLIEro NPOBOAOB.
5. MHOMKaunABbICOTbIPE3KU
6. Oucnnen

7. TaHenb ynpaBneHus

8. BapsgHasa cTtaHuums

9. WCTOYHUK NuTaHus

10. Hu3koBONbTHLIN kKabenb
11. OrpaHMyYnTENbHbIN U
HanpaBnsawLwWwnn nposog*
12. CoeanHuTenbHble MydpThI*
13. dukcartopbl*

14. CoeguHutenun*

15. IameputenbHbIn npndop
16. Wypynbl Ansa kpennexus
3apsiAHON cTaHuun

* BxoOguUT B KOMMNNEKT Ans
YCTaHOBKM, HE BXOAUT B
KOMMMEKT NoCTaBKu
rasoHokocurku-po6oTa.

Mis on mis?

1. On/Off

2. Stoppnupp

3. Laadimiskontaktriba
4. LED piirde- ja juhtkaabli
00 kontrollimiseks

5. Loéikekdrguse naidik
6. Ekraan

7. Klahvistik

8. Laadimisjaam

9. Toiteallikas

10. Madalpingekaabel
11. Piirde- ja juhtkaabel”
12. Uhendusosad*

13. Vaiad*

14. Konnektorid*

15. Mooteriist

16. Laadimisjaama
kinnitustihvtid

* Sisaldub
paigalduskomplektis, ei
sisaldu robotniiduki
ostukomplektis.
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Kas ir kas?

1. On/Off

2. STOP poga

3. Uzladésanas plaksne
4. Gaismas diodes
ierobezojosa un virzosa
vada darbibas parbaudei.
5. PlauSanas augstuma
indikators

6. Displejs

7. Klaviatdra

8. Uzladésanas stacija
9. Stravas padeve

10. Zemsprieguma kabelis
11. lerobezojoSais vads un
virzoSais vads*

12. Savienojo8as uzmavas”*
13. Mietini*

14. Savienotaji*

15. Mérierice

16. Naglas uzlades stacijas
nodrosinasanai

* leklauts uzstadiSanas
komplekta, nav ieklauts
robotizéta zales plaveja
komplektacija.

Kas yra kas?

1. On/Off

2. STOP mygtukas

3. lkrovimo plokstelé

4. Kontdro ir gido kabeliy
veikimo patikros Sviesos
diodai

5. Pjovimoauk$cioindikatorius

6.
7.
8.
9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Ekranas

Klaviatlra

|krovimo stotis
Elektros jvadas

Zemos jtampos kabelis
Kabelis kontarui ir gidui*
Jungiamosios movos*
Kuoliukai*

Jungtys*

Matuoklis

Vinys jkrovimo stociai

pritvirtinti

* Jtraukta j montavimo komplekta,
nejtraukiama jsigijant robotg
vejapjove.
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