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OPERATORIAUS VADOVAS ®

McCULLOCH Robotic Mower
ROB R600 & ROB R1000

Prie§ naudodami automatine vejapjove, atidziai perskaitykite naudojimo instrukcijg ir jsitikinkite, kad gerai supratote joje pateiktus nurodymus.



SVARBI INFORMACIJA

Atminkite, kad uz nelaimingus atsitikimus arba pavojus, kurie gali Kilti kitiems
Zmonéms arba jy turtui, atsako operatorius.

Laikykite naudojimo instrukcijg saugiai, kad galétuméte jg naudoti ateityje.

Sis prietaisas neskirtas naudoti asmenims (tarp jy ir vaikams) su ribotais fiziniais,
jutiminiais ar protiniais gebéjimais, neturinCiais patirties ar Ziniy, nebent asmuo,
atsakingas uZ jy sauga, pateiké atitinkamas instrukcijas. Batina prizidréti, kad su
prietaisu nezaisty vaikai.

Sj prietaisg gali naudoti vaikai nuo 8 mety amziaus ir kiti asmenys su ribotais fiziniais,
jutiminiais ar protiniais sugebéjimais, arba stokojantys patirties ar Ziniy, jei yra

pavojus.

Vaikams su prietaisu Zaisti negalima. Be prieziuros vaikai neturéty valyti prietaiso ir
atlikti naudotojo prieziGros darby.

Jeigu paZeistas laidas ar kiStukas, jokiu blidu nejunkite maitinimo $altinio j tinkla.
Jeigu laidas pazeistas arba susiraizges, padidéja elektros smugio pavojus.

Kraukite tik jkrovimo stotyje esantj akumuliatoriy. Visada naudokite originaly
maitinimo blokg. Netinkamai naudojant galima patirti elektros smugj, akumuliatorius
gali perkaisti arba i$ jo gali pradéti sunktis korozinis skystis. Pradéjus sunktis
elektrolitui, nuskalaukite vandeniu / neutralizuojanciu skysciu, o patekus j akis
kreipkités | medikus.

Naudokite tik gamintojo rekomenduojamus originalius akumuliatorius. Gaminio
saugumo negalima garantuoti, jei naudojamos ne originalts akumuliatoriai.
Nenaudokite nejkraunamy akumuliatoriy.

Prie$ iSimant akumuliatoriy, prietaisg batina atjungti nuo maitinimo tinklo.



TURINYS

Serijos numeris:

PIN kodas:

Gaminio registracijos kodas:

Gaminio registracijos kodas yra vertingas dokumentas, kuris turi bti laikomas saugioje vietoje. Sis kodas
svarbus, pavyzdziui, norint uzregistruoti gaminj McCULLOCH interneto svetainéje arba atblokuoti robotg
vejapjove praradus PIN kodg. Gaminio registracijos kodas pateikiamas produkto pakuotéje kaip atskiras
dokumentas.

Jei robotas vejapjove pavagiamas, batina apie tai informuoti McCULLOCH. Susisiekite su vietiniu
McCULLOCH atstovu ir pateikite roboto vejapjovés serijos numerj bei gaminio registracijos koda, kad jj
baty galima uzregistruoti tarptautinéje duomeny bazéje kaip pavogtg. Tai yra svarbu, siekiant apsaugoti
robotus vejapjoves nuo vagysc€iy, nes tai mazina susidoméjimg pavogty roboty pirkimu ir pardavimu.

Visada, kai kreipiatés j vietiniu McCULLOCH atstovu, turékite roboto vejapjovés serijos numerj, nes taip
greiCiau sulauksite pagalbos.

McCULLOCH

www.mcculloch.com

Lithuanian -3
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[vadas

Gaminio aprasas

Sveikiname pasirinkus iSskirtinai aukstos kokybés gaminj.
Jei norite iSnaudoti visas ,McCULLOCH" roboto vejapjovés
galimybes, turite Zinoti, kaip jis veikia. Sioje naudojimo
instrukcijoje pateikta svarbi informacija apie robotg
vejapjove, kaip ji paruosti dirbti ir kaip naudoti.

Be Sios naudojimo instrukcijos, daugiau informaciniy filmy
su instrukcijomis galite perziuréeti McCULLOCH interneto
svetainéje www.mcculloch.com.

Atminkite, kad uz nelaimingus atsitikimus arba pavojus,
kurie gali kilti kitiems Zmonéms arba jy turtui, atsako
operatorius.

McCULLOCH nuolat tobulina savo gaminius ir todél
pasilieka sau teise keisti jy konstrukcijg, iSvaizdg ir
funkcijas be iSankstinio praneSimo.

Galia

Robotas vejapjoveé rekomenduojama vejoms, kuriy
didZiausias plotas yra nurodytas Techniniai duomenys
apie [#] puslapyje 46.

Robotu vejapjove nupjaunamo ploto dydis daugiausiai
priklauso nuo peiliuky buklés ir tipo, Zolés aukscio ir
drégmés. Taip pat svarbi ir sodo forma. Jeigu didZiajg
sodo dalj sudaro atviros vejos, robotas vejapjové per
valanda gali nupjauti daugiau nei tuo atveju, kai sode yra
keli mazi vejos plotai, atskirti medziais, lysvemis ir takais.

Pilnai jkrautas robotas vejapjové gali pjauti Zole nuo 60 iki
80 minuciy, priklausomai nuo baterijos amziaus bei vejos
tankumo. Véliau robotui vejapjovei jkrauti reikés nuo 50 iki
60 minuciy. |krovimo laikas, be kita ko, gali keistis
priklausomai nuo aplinkos temperaturos.

Pjovimo budas

Roboto vejapjoves pjovimo sistema remiasi veiksmingumo
ir energijos taupymo principu. Skirtingai nuo daugelio
jprastiniy vejapjoviy, automatiné vejapjové pjauna zZole, o
ne kapoja jg.

Rekomenduojama robotg vejapjove leisti dirbti daugiausia
sausu oru, nes tuomet jis geriausiai pjauna Zole. Robotas
vejapjove gali pjauti zole ir lyjant, taCiau Slapia Zolé lengvai
prie jo prikimba ir didéja pavojus, kad jis nuslys nuo staciy
Slaity.

Norint kuo geriau nupjauti veja, peiliai turi bati geros
buklés. Norint kiek galima ilgiau peilius iSlaikyti astrius,
svarbu i$ vejos paSalinti Sakas, akmenukus ir kitus
pasalinius daiktus.

Norint tinkamai nupjauti zole, reikia reguliariai keisti peilius.
Peilius pakeisti labai paprasta. Zr. Disky keitimas apie [#]
puslapyje 36.

Darbo metodas

Robotas vejapjové zole pjauna automatiniu bddu. Jis
nuolat pjauna arba kraunasi.

Kai akumuliatorius visiSkai jkraunamas, robotas vejapjové
iSvaziuoja i$ jkrovimo stoties atsitiktine 90-270°
iSvaziavimo sektoriaus kampo kryptimi.

Kad veja blty pjaunama tolygiai net ir sunkiai
pasiekiamose sodo dalyse, robotas vejapjove gali nusekti
gido kabeliu nuo jkrovimo stoties iki vietos, kur gido kabelis
prijungtas prie konturo kabelio, ir pradéti pjauti vejg joje.

Kai robotas vejapjové atsitrenkia j klittj, jis pavaziuoja
atgal ir po to pasirenka kitg vaziavimo krypt;.

Du jutikliai, esantys roboto vejapjovés priekyje ir gale,
pajunta, kada robotas vejapjovée priartéja prie kontiro
kabelio. Prie§ apsisukdamas robotas vejapjove uzvaziuoja
ant kabelio per 28 centimetrus.

M& ’l//
— W

STOP mygtukas roboto vejapjovés virSuje dazniausiai
naudojamas norint sustabdyti judantj robotg vejapjove.
Paspaudus STOP mygtuka, atsidaro dangtelis, po kuriuo
yra valdymo skydelis. STOP mygtukas lieka jspaustas, kol
dangtelis vél uzdaromas. Tai veikia, kaip apsauga nuo
netycinio paleidimo.
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Valdymo skydelyje roboto vejapjovés virSuje nustatomi visi
roboto vejapjovés darbo parametrai. Atidarykite valdymo
skydelio dangtelj nuspausdami STOP mygtuka.

Kai pagrindinis jungiklis pasukamas | 1 padétj pirmag karta,
jjungiama paleidimo procedira, kurios metu reikia
pasirinkti kalbg, laiko formatg, datos formatg ir keturiy
skaitmeny PIN kodg bei nustatyti laika ir data. Zr. Pirmas
paleidimas ir kalibravimas apie [#] puslapyje 20.

Judéjimo kelias

Roboto vejapjovés judéjimo trajektorija yra nenuosekli — jg
pasirenka pats robotas vejapjové. Judéjimo kelias niekada
nekartojamas. Su Sia pjovimo sistema, veja nupjaunama
lygiai ir nelieka roboto vejapjovés pjovimo zymiy.

Search method (paieSkos budas)

Gido kabelis — tai kabelis, nutiestas i$ jkrovimo stoties |,
pavyzdziui, nuoSalig darbo zonos dalj arba siauru
pravaziavimu ir po to sujungtas su konturo kabeliu. Jeigu
reikia daugiau informacijos zr. Gido kabelio klojimas apie

[#] puslapyje 18.

Kai akumuliatoriaus jkrovimo lygis tampa per Zzemas,
robotas vejapjové pradeda ieskoti jkrovimo stoties.
Robotas vejapjoveé nepjauna zolés, kai ieSko jkrovimo
stoties.

Kai robotas vejapjové iesko jkrovimo stoties, pradzioje jis
bando nenuosekliai aptikti gido kabelj. Po to pagal gido
kabelj jis vaziuoja iki jkrovimo stoties, tiesiai prieSais jg
apsisuka ir jvaziuoja atbulas.
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Gaminio apzvalga

Skaiciy paveiksle reikSmés:

1.
2.

o ks

= © o No

0.

11.
12.
13.
14.

Korpusas

Ekrano, klaviatiros ir pjovimo auks$gio reguliavimo
rankenélés gaubtas

STOP mygtukas / dangtelio atidarymo sklgstis
Kontaktinés juostelés

|krovimo stoties, konturo kabelio ir kreipiamojo kabelio
veikimo patikros Sviesos diodai

|krovimo stotis

NesSimo rankena

Akumuliatoriaus gaubtas

Peiliy diskas

Vaziuoklés dézuté su elektronikos jtaisais,
akumuliatoriumi ir varikliais

Pagrindinis jungiklis

Galinis ratas

jkrovimo plokstelé

Klaviatura

15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.
22.

23.
24.
25.
26.
27.
28.

Display (ekranas)

Kontdro ir gido kabeliai

Zemos jtampos kabelis

Konturo kabelio prijungimo prie jkrovimo stoties jungtis
Varztai jkrovimo sto iai pritvirtinti

Maitinimo Saltinis (skirtingose rinkose maitinimo
Saltinio iSvaizda gali skirtis)

Kabés

Liniuoté konturo kabeliui jrengti (atlauziama nuo dézés
liniuoté)

Jungiamoji kontlro kabelio mova

Laidy zymés

Naudojimo instrukcija ir greitasis vadovas

Papildomi peiliai

[spéjimo apie pavojy lipdukas

Nominaliyjy parametry plokstele
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Simboliai ant produkto

Siuos simbolius galite rasti ant roboto vejapjovés. Atidziai
juos isstudijuokite.

Prie$ naudodami robotg vejap-

jove, atidziai perskaitykite nau-
@ dojimo instrukcijg ir jsitikinkite,
kad gerai supratote joje pateik-
tas instrukcijas. Sioje naudoji-
mo instrukcijoje pateikty jspéji-
my ir saugos nurodymy priva-
lote laikytis, jei norite saugiai ir
efektyviai naudoti robotg vejap-
jove.

>

Robotg vejapjove galima pa-
leisti tik tuomet, kai pagrindinis
jungiklis nustatytas j ,1“ padétj
ir jvestas teisingas PIN kodas.
Pries atlikdami bet kokig apziu-
rg ir / ar technine prieziurg pa-
grindinj jungiklj pasukite | 0 pa-
détj.

>
v

Kai robotas vejapjové dirba, lai-
kykités nuo jo saugiu atstumu.
Saugokite rankas bei kojas ir
nekiskite jy prie besisukanciy
disky.

Kai robotas vejapjove dirba,

niekuomet nekiskite arti jo kor-

puso ar po juo ranky ar kojy.

Nevaziuokite ant roboto vejap-
jovés.

> B

Niekada roboto vejapjovés ne-
plaukite nei auksto slégio plovi-
mo jrenginiu, nei tekanciu van-
deniu.

/5 ﬁ\\
000005

Q Blokavimo funkcija
Q Q

€ Sis gaminys atitinka taikytiny EB direktyvy

nuostatas.

N

TriukSmo sklaida j aplinka. Gaminio
skleidziamas triukSmas nurodytas 7echniniai
duomenys apie [#] puslapyje 46 ir nominaliy
parametry ploksteléje.

dB
Pabaigus gaminio eksploatacija, Sio jrenginio
negalima iSmesti kaip paprasty namy tkio
I

&
3

atlieky. |sitikinkite, kad gaminj iSmetate
vadovaudamiesi teisés akty reikalavimais.

Vaziuokléje yra komponenty, jautriy
elektrostatinei iSkrovai (ESD). Vaziuoklé yra
svarbi roboto vejapjoves konstrukcijos dalis ir
ji turi buti profesionaliai uzsandarinta. Dél Sios
A priezasties vaziuokle gali atidaryti tik jgaliotieji
techninio aptarnavimo specialistai. Pazeista
plomba gali lemti viso gaminio ar jo daliy
garantijos praradima.

[§]

Zemos jtampos kabelio negalima nei
trumpinti, nei ilginti, nei sujungti.

Nenaudokite Zoliapjovés arti zemos jtampos
kabelio. Bikite atsargis pjaudami krastus ten,
kur jrengti kabeliai.

Sauga

Saugos Zenkly reikSmeés

[spéjimai yra suskirstyti j tris lygius.

PERSPEJIMAS! Taikomas, kai operatoriui kyla

A mirtino arba rimto suzeidimo pavojus arba kai
tikétina, kad bus pakenkta aplinkai, jei nesilaikoma
naudojimo vadove pateikty instrukcijy.

PASTABA! Taikomas, kai operatoriui kyla

A suzeidimo pavojus arba kai tikétina, kad bus
pakenkta aplinkai, jei nesilaikoma naudojimo
vadove pateikty instrukcijy.

Pasizymékite: Taikomas, kai kyla pavojus sugadinti gaminj
ar kitas medziagas, jei nesilaikoma Siame vadove pateikty
instrukcijy.

Bendrieji saugos nurodymai

Kad buty lengviau naudoti, haudojimo
instrukcijoje naudojama tokia sistema:

+ Tekstas parasytas pasvirusiu Sriftu yra rodomas roboto
vejapjoveés ekrane arba yra nuoroda j kitg Sios
naudojimo instrukcijos skyriy.

« Zodziai para$yti pastorintu $riftu yra vieno i§ roboto
vejapjoves klaviatiros mygtuky pavadinimas.

«  Zodziai parasyti DIDZIOSIOMIS ir pasvirusiomis
raidémis nurodo pagrindinio jungiklio padétj ir
skirtingus galimus roboto vejapjovés darbo rezimus.

c PERSPEJIMAS! Prie$ naudodami robotg

vejapjove, atidZiai perskaitykite naudojimo
instrukcijg ir jsitikinkite, kad gerai supratote joje
pateiktas instrukcijas. Laikykite naudojimo
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instrukcijg saugiai, kad galétuméte jg naudoti
ateityje.

Sis prietaisas neskirtas naudoti asmenims (tarp jy
ir vaikams) su ribotais fiziniais, jutiminiais ar
protiniais gebéjimais, neturinCiais patirties ar Ziniy,
nebent asmuo, atsakingas uz jy sauga, pateiké
atitinkamas instrukcijas. Zitrékite, kad su jrenginiu
nezaisty vaikai.

e PERSPEJIMAS! §j prietaisg gali naudoti vaikai

nuo 8 mety amziaus ir kiti asmenys su ribotais
fiziniais, jutiminiais ar protiniais sugebéjimais, arba
instruktuoti dél saugaus prietaiso naudojimo ir
supranta gresiancius pavojus.

Vaikams su prietaisu zaisti negalima. Be
priezitros vaikai neturéty valyti prietaiso ir atlikti
naudotojo prieziuros darby.

PERSPEJIMAS! Netinkamai naudojamas robotas
vejapjove gali buti pavojingas.

vejapjoveés, kai pjovimo teritorijoje yra Zmoniy,

c PERSPEJIMAS! Niekada nenaudokite roboto

ypac — vaiky ar gyvuny.

Naudojimo saugos instrukcijos
Naudojimas

Sj robotg vejapjove galima naudoti tik su gamintojo
rekomenduojama jranga. Bet koks kitas naudojimas
yra netinkamas. Tiksliai vykdykite gamintojo pateiktas
jrenginio naudojimo, techninés priezitros ir remonto
instrukcijas.

Kai pjovimo zonoje yra zmoniy (ypac vaiky) arba
gyvuny, panaudokite funkcijg HOME arba iSjunkite
pagrindinj roboto vejapjovés jungiklj. Jei pjovimo
teritorijoje yra zmoniy ar gyviny, rekomenduojama
uzprogramuoti robotg veikti tomis valandomis, kai
teritorijoje néra Zmoniy, pvz., naktj. Zr. Laikmatis apie
[#] puslapyje 23.

» Tik asmenys, gerai susipazine su
specialiosiomis jrenginio charakteris-
tikomis ir saugojimo reikalavimais,
gali dirbti su robotu vejapjove, atlikti
jo priezilirg ir taisyti jj. Prie§ naudo-
dami robotg vejapjove, atidziai per-
skaitykite naudojimo instrukcijg ir jsi-
tikinkite, kad gerai supratote joje pa-
teiktas instrukcijas.

Draudziama keisti originalig roboto vejapjovés
konstrukcijg. Darydami bet kokius pakeitimus,
prisiimate visa rizika.

Patikrinkite, ar ant vejos néra akmeny, Saku, jrankiy,
zaisly ar kity daikty, galin¢iy pazeisti peilius. Dél
daikty, esanciy ant vejos, robotas vejapjové gali jstrigti,
todél prie$ tesiant pjovimg juos reikia pasalinti.

* Robotg vejapjove paleiskite pagal in-
A strukcijas. Kai pagrindinis jungiklis
~ pasuktas | 7 padétj, saugokite savo
& rankas ir kojas nuo besisukanciy dis-
ky. Niekada nekiskite ranky ir kojy
po robotu vejapjove.

* Niekada nekelkite ir nenesiokite roboto vejapjovés, kai
jo pagrindinis jungiklis nustatytas j 7 padét;.

* Neleiskite roboto vejapjovés naudoti asmenims, kurie
nezino, kaip jis dirba ir kokios jo funkcijos.

* Robotas vejapjové jokiu budu negali atsitrenkti
zmones ar gyvinus. Jei Zmogus ar kitas gyvas
padaras atsidurs roboto kelyje, jis i$ karto sustos. Zr.
Sustabdymas apie [#] puslapyje 35.

* Nieko nedékite ant roboto vejapjovés ar jo jkrovimo
stoties virSaus.

* Neleiskite naudoti roboto vejapjovés, jeigu pazeistas jo
peiliy diskas ar korpusas. Taip pat nenaudokite jo, jei
yra pazeisti peiliai, varztai, verzlés ar laidai.

* Nenaudokite roboto vejapjovés, jeigu neveikia jo
pagrindinis jungiklis.

» Jeigu nenaudojate roboto vejapjoveés, visada iSjunkite jj
pagrindiniu jungikliu. Robotg vejapjove galima paleisti
tik tuomet, kai pagrindinis jungiklis pasuktas | 7 padétj
ir jvestas teisingas PIN kodas.

* Roboto vejapjovés niekuomet negalima naudoti vienu
metu su laistomuoju purkStuvu. Tokiais atvejais
naudokite laikmacio funkcija (zr. Laikmatis apie [#]
puslapyje 23) — taip vejapjove ir laistytuvas niekada
neveiks vienu metu.

* Integruotas signalas yra labai garsus. Bukite atsargus,
dazniausiai tada, kai robotas vejapjove veikia viduje.

* Negalima uztikrinti visiSko suderinamumo tarp roboto
vejapjoves ir kity tipy belaidzio rysio sistemy, tokiy
kaip nuotolinio valdymo jranga, radijo siystuvai,
klausos aparatai, po zeme esantys ,elektrinio
piemens* kabeliai ir pan.

* Robotas gali sustoti dél metaliniy daikty zeméje (pvz.,
uzkasto gelzbetonio ar tinkly nuo kurmiy). Metaliniai
daiktai gali trikdyti konturo signalus, dél ko robotas gali
sustoti.

* Roboto Zoliapjovés niekada negalima naudoti
Zzemesnéje kaip 0 °C temperaturoje. Dél to produktas
gali sugesti.

Gabenimas

Gabenant robotg vejapjove tolimais atstumais, jj reikia jdéti
j originalig pakuote.
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Jei norite saugiai gabenti i$ ar | darbo zong:

1. Paspauskite STOP mygtuka, kad sustabdytumete
robotg vejapjove. Jei nustatyta vidutinio ar auksto lygio
sauga (zr. Security level (saugumo lygis) apie [#]
puslapyje 26), reikia jvesti PIN kodg. PIN kodas yra
sudarytas i$ keturiy skaitmeny ir yra pasirenkamas
pirma kartg paleidziant robotg vejapjove. Zr. Pirmas
paleidimas ir kalibravimas apie [#] puslapyje 20.

3. Robota vejapjove neskite laikydami uz rankenos,
esancios po galine roboto vejapjovés dalimi. Robotg
vejapjove neskite nukreipe peiliy diskg nuo savo kino.

A

kai jis sustojes jkrovimo stotyje. Tai gali pazeisti
jkrovimo stotj ir (arba) robotg vejapjove.

PASTABA! Nebandykite roboto vejapjoves pakelti,

Atidarykite dangtj ir iStraukite robotg vejapjove i$
jkrovimo stoties prie$ ji pakeldami.

Priezilra

PERSPEJIMAS! Kai robotas vejapjové yra
apverstas, pagrindinis jungiklis visada turi bati 0
padétyje.

A

Pagrindinis jungiklis turi buti nustatytas | 0 padétj
atliekant darbus su roboto vaziuokle, pvz., valant
ar keiciant peilius.

* Robotg vejapjove apziurékite kartg per savaite ir
pakeiskite apgadintas ar susidéveéjusias dalis.

» Ypac atidziai patikrinkite, ar nepazeisti peiliai ir peiliy
diskai. Taip pat patikrinkite, ar peiliukai gali laisvai
suktis. Kad besisukancios dalys islikty subalansuotos,
visus peilius ir varztus, jei reikia, keiskite vienu metu.
Zr. Disky keitimas apie [#] puslapyje 36. Keisdami
visada naudokite originalius peilius ir varztus.

PASTABA! Niekada roboto vejapjovés neplaukite
nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu
vandeniu. Niekada nevalykite tirpikliais.

A

Jei kyla audra su perkinija

Jeigu artéja audra su perkunija, siekiant sumazinti roboto
vejapjoveés ir jkrovimo stoties elektroniniy bloky
sugadinimo grésme, rekomenduojama atjungti visas
jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, konturo kabelio ir
gido kabelio).

1. [sitikinkite, jog laidai yra pazyméti duotais zymekliais
tam, kad buty paprasc€iau prijungti. |krovimo stoties
jungtys pazymetos R, L ir ,Guide".

2. Atjunkite visus kabelius.

3. Vél prijunkite visus kabelius, kai audra su perkunija
baigsis. Svarbu kiekviena kabelj prijungti | savo vieta.

[rengimas

Pristatymas

Siame skyriuje pateikta svarbi informacija, kurig reikia
Zinoti planuojant instaliacija.

Prie$ jrengdami susipazinkite su dézés turiniu.

McCULLOCH ROB R600 McCULLOCH ROB R1000

Robotas vejapjové N J
|krovimo stotis V v
Maitinimo $altinis v v
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McCULLOCH ROB R600 McCULLOCH ROB R1000
Konturo kabelis 150 m 200 m
Zemosios jtampos kabelis v v
Kuoliukai 200 vnt. 400 vnt.
Jungtys 3 vnt. 3 vnt.
|[krovimo stoties varztai 3 vnt. 3 vnt.
Sesiabriaunis raktas N N
Matuoklis Y Y
Jungiamosios movos 5 vnt. 5 vnt.
Naudojimo instrukcija ir greitasis vadovas v v
Papildomi peiliai 3 vnt. 3 vnt.
Ispéjimo apie pavojy lipdukas v v
Laidy zymeés v J

Roboto vejapjovés instaliacijg sudaro keturios pagrindinés trumpinti, nei ilginti. Zemos jtampos 3 m ir 20 m ilgio
dalys: kabelius galima sigyti kaip papildomus priedus.

1. Automatiné vejapjove, kuri zole pjauna judédama
atsitiktiniu marSrutu. Robotas vejapjove, varomas
priezitros nereikalaujanciu akumuliatoriumi.

4. Konturo kabelis, apjuosiantis roboto vejapjovés darbo
zong. Kontlro kabelis klojamas vejos pakrasciuose ir
aplink jvairias klittis bei augalus, | kuriuos automatiné
vejapjové neturi atsitrenkti. Kontiro kabelis
naudojamas ir kaip kontdro (riby), ir kaip gido kabelis.

2. |krovimo stotis — tai vieta, kur robotas vejapjoveé grjzta,
kai akumuliatoriaus jkrovimo lygis tampa per mazas.

LB

Pateikiamas 150 m konttro kabelis, skirtas ROB R600,
ir 200 m, skirtas ROB R1000. Jeigu tokio ilgio
nepakanka, galima jsigyti daugiau konturo kabelio ir
3. Maitinimo Saltinis, prijungtas prie jkrovimo stoties ir originalia jungiamaja mova prijungti ji prie turimo
prie 110 — 240 V sieninio elektros lizdo. Maitinimo kabelio.
Saltinis jungiamas | sieninj elektros lizdg ir 10 m ilgio
Zemos jtampos kabeliu sujungiamas su jkrovimo
stotimi. Maitinimo Saltinio daliy keisti arba ardyti
negalima. Pvz., Zemos jtampos kabelio negalima nei

Maksimalus leistinas konturo kabelio ilgis yra 400 m.
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PasiruoSimas

1.

2.

Jeigu darbo zonos veja yra aukstesné kaip 10 cm, jg

pjaukite jprastine vejapjove Tada surinkite zole.

Pries$ jrengdami instaliacija, atidziai perskaitykite visy

veiksmy apraSus.

Patikrinkite. ar yra visos instaliacijai reikalingos dalys.

Skai€iai skliausteliuose nurodo sudétinés dalies

iliustracijg ,Gaminio apzvalga®“.

* Robotas vejapjove

* |krovimo stotis (6)

» Konturo ir gido kabeliai (16)

* Maitinimo Saltinis (20)

+  Zemos jtampos kabelis (17)

+  Kabés (21)

* Jungtis, skirta konttro kabeliui prie jkrovimo stoties
prijungti (18)

» |krovimo stoties varztai (19)

*  Matuoklis (22)

« Konturo kabelio movos (23)

» Kabeliy Zymekliai (24)

|[rengiant instaliacijg jums taip pat reikés:

Plaktuko / plastmasinio plaktuko (juo lengviau jkalsite |
zeme kabes)

Universalios plokSciareplés konturo kabeliui nukirpti ir
kontaktiniams elementams suspausti.

Universalios replés (movoms suspausti).

Pjaustytuvo / tiesaus kastuvo, jeigu konturo kabelj
reikia uzkasti.

|[krovimo stotis
[krovimo stotis atlieka 3 funkcijas:

« Siuncia signalus konturo kabeliu.

* Gido kabeliu siuncia valdymo signalus, kad robotas
vejapjové galéty surasti jkrovimo stot;.

* |krauna roboto vejapjovés akumuliatoriy.

Geriausia vieta jkrovimo stodiai

leSkodami tinkamiausios jkrovimo stoties jrengimo vietos,
atsizvelkite | Siuos veiksnius:

»  Prie$ jkrovimo stotj turi buti palikta ne maziau, kaip 3 m
laisvo ploto.

+ |8 abiejy jkrovimo stoties pusiy turi buti bent 1,5 m ilgio
tiesios konturo kabelio atkarpos.

Q

Min 1.5m15ft"Min 1.5m/5ft
- ° -

@@@@
%) %)

» Ji turi biti netoli elektros lizdo. Pateikiamo zemosios
jtampos kabelio ilgis yra 10 m. 3 m ir 20 m ilgio Zemos
jtampos kabelj galima jsigyti kaip priedg. Dél
iSsamesneés informacijos kreipkités | vietinj
McCULLOCH atstova.

« |krovimo stotis turi stovéti ant lygaus pavirSiaus.

* Apsauga nuo vandens, pavyzdziui, nuo drékinamy
viety.

* Apsauga nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

» Jeigu darbo zona kalvota, jrenkite zemesnéje jos
vietoje.

+ |krovimo stotj stenkités laikyti taip, kad jos nepastebéty
pasaliniai asmenys.

Pries jkrovimo stotj turi buti daug laisvos vietos (ne maziau
nei 3 m). Jg taip pat rekomenduojama jrengti darbo zonos
centre, kad robotas vejapjové lengviau pasiekty visas
darbo zonos dalis. ISveskite bent 2 metry ilgio kreipiamojo
kabelio atkarpg statmenai priekinei plokstés briaunai.

10
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Nelaikykite jkrovimo stoties siauroje darbo zonos vietoje. IS
abiejy jkrovimo stoties pusiy turi bati bent 1,5 milgio
tiesios konturo kabelio atkarpos. |krovimo stotj reikia
jrengti taip, kad konttro kabelj buty galima iSvesti tiesiai i$
uzpakalinés jkrovimo stoties dalies. Bet koks kitas
iSsidestymas reiSkia, kad robotg vejapjove galima bus
prijungti prie jkrovimo stoties tik i Sono, o tai apsunkins
prisijungima.

Nestatykite jkrovimo stoties darbo zonos kampe. 1S abiejy
jkrovimo stoties pusiy turi buti bent 1,5 m ilgio tiesios
konturo kabelio atkarpos.

|[krovimo stotis turi stovéti ant palyginti lygaus pavirSiaus.
Priekinis jkrovimo stoties galas turi buti iki 3 cm auksSciau
uz galine dalj. Priekinis jkrovimo stoties galas niekada
negali buti Zemiau uz galine dalj.

Max3cm/1.2" %

—_— 1

%)

|[krovimo stotis neturi buti pastatyta taip, kad sulinkty jos
pagrindo ploksté.

/

Jeigu instaliacija atliekama darbo zonoje su staciy
nuolydZiy (pavyzdziui, aplink nama arba ant kalnelio),
jkrovimo stotis turi stovéti nuolydzio apacioje. Taip robotui
vejapjovei bus lengviau judéti pagal gido kabelj iki jkrovimo
stoties.

——@
~2_

|[krovimo stotis neturi buti jrengta atskiroje vietoje, kadangi
toks iSsidéstymas neleis tinkamai istiesti gidg kabelj. Jeigu
jkrovimo stotj reikés jrengti atskirame plote, gidas kabelis
turi bati prijungtas prie atskiros vietos. Apie atskiras vietas
daugiau skaitykite skyriuje Darbo zonos ribos apie [#]
puslapyje 15.

Prijungimas prie maitinimo Saltinio

Planuodami maitinimo $altinio vietg, atsizvelkite j toliau
pateiktus aspektus:

» Transformatorius turi bti jrengtas Salia jkrovimo
stoties.

* Apsauga nuo lietaus.

* Apsauga nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

Jeigu maitinimo Saltinis | kiStukinj lizdg jungiamas lauke,
Sis lizdas turi bati pritaikytas naudoti lauke.

Maitinimo $altinio daliy keisti arba ardyti negalima. Pvz.,
zemos jtampos kabelio negalima nei trumpinti, nei ilginti.
Zemos jtampos 3 m arba 20 m ilgio kabelius galima jsigyti
kaip papildomus priedus.

175-001 - 17.03.2017
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Zemos jtampos kabelis gali kirsti darbo zong. Zemos
jtampos kabelis turi biti pritvirtintas arba uzkastas, o
pjovimo aukstis turi biti toks, kad peiliai ant pjovimo disky
jokiy budu neliesty Zemos jtampos kabelio.

|sitikinkite, kad Zemos jtampos kabelis nutiestas palei
zeme ir pritvirtintas kuoliukais. Kabelj reikia prispausti prie
zemés, kad nenupjautumeéte jo dar prie$ uzaugant zolei.

I —)

e
alud | ——tud

Zemos jtampos kabelio niekada negalima laikyti ritéje arba
po jkrovimo stoties pagrindo plokste, nes jis gali trukdyti i$
jkrovimo stoties siunciamiems signalams.

NV

M

N\

Maitinimo Saltinis turi bati gerai védinamoje vietoje ir
apsaugotas nuo tiesioginiy saulés spinduliy. Maitinimo
Saltinis buti laikomas patalpoje.

Maitinimo $altinj jungiant j sieninj lizdg rekomenduojama
naudoti apsauginj sroves pertraukiklj.

Jei maitinimo $altinio negalima prijungti tiesiogiai prie
sieninio elektros lizdo, jokiomis aplinkybémis nemontuokite
maitinimo Saltinio tokiame aukstyje, kuriame kyla pavojus,
kad jis gali panirti j vandenj (maziausiai 30 cm nuo grindy).
DraudZiama maitinimo $altinj statyti ant Zemés.

l

/
N
\U/ ; T g
maziausiai 30 cm
/

PERSPEJIMAS! Maitinimo $altinio daliy keisti
arba ardyti negalima jokiais atvejais. Zemos
jtampos kabelio negalima nei trumpinti, nei ilginti.

PASTABA! Zemos jtampos kabelis turi biti
iSdéstytas taip, kad peiliai ant pjovimo disko
nesiliesty su juo.

maitinimo kistuka, pavyzdziui, pries ja valant ar
remontuojant konttro kabel;.

c PASTABA! |krovimo stotj atjunkite iStraukdami jos

Ikrovimo stoties instaliacija ir prijungimas

1. Pastatykite jkrovimo stotj tinkamoje vietoje.
2. Sujunkite Zemos jtampos kabelj su jkrovimo stotimi.

3. Prijunkite maitinimo Saltinio maitinimo lizdg prie 100-
240 V sieninio lizdo. Jeigu maitinimo Saltinis j kiStukinj
lizdg jungiamas lauke, Sis lizdas turi bdti pritaikytas
naudoti lauke.

Komplekte esandiais varztais pritvirtinkite jkrovimo stotj
prie zemés. |sitikinkite, kad varztai jsukti iki galo ir jy
galvutés jleistos.

B

12
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PASTABA! Neleidziama pagrindo pade daryti
naujy kiaurymiy. Pagrindo plokstei pritvirtinti prie
Zemés galima naudoti tik esancias kiaurymes.

PASTABA! Neuzlipkite ant jkrovimo stoties
pagrindo ploksteés.

>/ B

Akumuliatoriaus jkrovimas

Prijungus jkrovimo stotj, galima jkrauti robotg vejapjove.
Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.

Kol klosite konturo ir gido kabelius, robotg vejapjove
pastatykite jkrovimo stotyje jkrauti akumuliatoriy.

VisiSkai jkrauti tus€ig akumuliatoriy trunka mazdaug
80-100 minuciy.

Pasizymékite: Roboto vejapjovés negalima naudoti, kol
nejrengta instaliacija.

Kontidro kabelis

[sitikinkite, kad konturo kabelio instaliacija atlikta tinkamai
pagal instrukcijg.

Konturo kabelj galima jrengti vienu i$ toliau apraSomy
bady.

+ Kabelj prie Zemés pritvirtinkite kuoliukais.

Konturo kabelj patartina pritvirtinti kabémis, jeigu
pirmosiomis darbo savaitémis dar planuojate keisti jo
iSdéstyma. Po keliy savaiciy kabelj apaugs Zolé, ir jis
jau bus nematomas. |rengdami naudokite plaktukg
(plastikinj plaktuka) ir pateikiamus kuoliukus.

* Uzkaskite kabelj.

Jei vejg planuojate purenti ar ventiliuoti, konttro kabelj
patartina uzkasti po veléna. Abu budus galima naudoti
kartu, kai viena konturo kabelio dalis yra pritvirtinama
kuoliukais, o kita uzkasama. Taip pat galite uzkasti
kabelj, naudodami pjaustytuvg arba tiesujj kastuva.
[sitikinkite, kad konturo kabelis uzkastas maziausiai 1
centimetras ir daugiausiai 20 centimetry nuo Zemés
paviriaus.

Kontiro kabelio klojimo planavimas
Konturo kabelio klojimas:

* Aplink roboto vejapjovés darbo zong suformuojama
kilpa. Galima naudoti tik originaly kontdro kabelj. Sis
specialiai suprojektuotas kabelis yra atsparus
dirvozemio drégmei, kuri gali lengvai pazeisti kabelj.

» Bet kuriame darbo zonos taske robotas vejapjovée
nenutolsta nuo kabeliy daugiau nei 15 m atstumu.

» Bendras konturo kabelio ilgis neturéty virSyti 400 m.

* Galima apie 20 cm papildomo kabelio, prie kurio véliau
galésite prijungti gido kabelj. Zr. Kontiiro kabelio
klojimas apie [#] puslapyje 16.

Priklausomai nuo Salia darbo zonos esanciy objekty,
konturo kabelis turi bati nutiestas jvairiais atstumais nuo
klia¢iy. Toliau pateiktame paveikslélyje parodyta, kaip kloti
konturo kabelj aplink darbo zong ir aplink klittis. Jei norite
teisingai iSmatuoti atstuma, naudokite pateiktg liniuote (zr.
Gaminio apZvalga apie [#] pusilapyje 5).

175-001 - 17.03.2017
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Darbo zonos ribos

Jei darbo zong riboja auksta (5 cm arba aukstesné) kliutis,
pvz., siena ar tvora, konturo kabelj reikia kloti 30 cm
atstumu nuo klidties. Tai apsaugo robotg vejapjove nuo
susidurimo su kliatimi ir mazina korpuso dévéjimasi.

30cm /12"

&AA&¢I>5cmM“

ratams jvaziuoti j griovelj arba uzvaziuoti ant Saligatvio
bortelio.

20cm /8"

WANGT 35 em 1 1-2"

Apie 12 cm zolés palei griovj / Saligatvio bortelj nebus
pjaunama.

Jeigu darbo zona ribojasi su iSgrjstu (akmenimis ir pan.)
taku, kuris yra viename lygyje su veja (+/- 1 cm), robotui
vejapjovei galima leisti Siek tiek ant jo uzvaziuoti. Konttro
kabelj reikia pakloti 5 cm nuo tako krasto.

Visa zolé palei grjstg takg bus pjaunama.

Ny

Apie 20 cm aplink nejudama klittj nebus nupjauta.

Jei darbo zong riboja mazi grioveliai, pvz., gélynai ar mazi
pakilimai, pvz., Saligatvio borteliai (3-5 cm), konturo kabelj
reikia kloti 20 cm nuo jy, darbo zonos viduje. Tai neleis

Jeigu darbo zona perskirta gristu taku, kuris yra viename
lygyje su veja, robotui vejapjovei galima leisti tokj takg
pervaziuoti. Gali buti naudinga konturo kabelj pakloti po
grindinio akmenimis. Konturo kabelis taip pat gali buti
klojamas tarp grindinio akmeny. |sitikinkite, jog plytelés yra
vejos aukstyje tam, kad robotas vejapjove pernelyg
nesusidévéty.

Wl

Y

v}
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PASTABA! Robotas vejapjové niekada neturi
vaziuoti zvyru, muléiumi arba panasiais pavirsiais,
kurie gali sugadinti peil].

PASTABA! Jeigu darbo zona ribojasi su vandens
telkiniais, Slaitais, skardziais arba vieskeliais,
konturo kabelis turi biti uztvertas borteliais arba
panasiomis apsaugos priemonémis. Jos turi buti
bent 15 cm aukscio. Tokiu bldu iSvengsite atvejy,
kai robotas vejapjové dél kokiy nors priezasciy
sustoja uz darbo zonos riby.

B/ B

Min. 15cm /6"

>
J

= T~
v

////{‘
/‘

Darbo zonos ribos

Naudodami konturo kabelj atskirkite plotus darbo zonos
viduje, taip suformuodami salas aplink pazeidZziamas
klidtis, pvz., aplink gélynus, krumus ir fontanus.

i

Nepazeidziamy klitciy, pvz., medziy ar krimy, aukstesniy
nei 15 cm, kontdro kabeliu atskirti nereikia. Susidires su
tokio tipo kliatimi, robotas vejapjové apsisuks.

Taciau, norint, kad robotas dirbty tiksliai ir tyliai,
rekomenduojama atskirti visas nejudamas klittis darbo
zonos viduje ir uz jos riby.

Paklokite kabelj iki salelés, apjuoskite jg ir grjzkite tuo
paciu keliu. Jei naudojate kuoliukus, griztantis kabelis turi
bati pritvirtintas tais paciais kuoliukais. Jei kontiro kabeliai
nutiesti link salelés ir nuo jos yra pakloti Salia vienas kito,
robotas vejapjové gali pervaziuoti kabelj.

Pasizymékite: Kontiro kabelis neturi susikirsti, kai jis
tiesiamas j arba i$ atskiros vietos.

Siek tiek nuozulnios klidtys, pvz., akmenys ar dideli
medziai su iSkilusiomis Saknimis, turi bati atskirtos salomis
arba pasalintos. PrieSingu atveju, robotas vejapjove gali
nuslysti nuo tokios kliuties ir sugadinti peilius ir (arba)
uzstrigti.

ISlyginkite vejg ir uzpildykite duobes darbo zonoje, kad
uzéjus smarkiam lietui nesusidaryty balos.

Papildomi plotai

Jeigu darbo zona susideda i$ dviejy ploty, tarp kuriy
robotui vejapjovei sunku judéti, rekomenduojama jrengti
papildoma plotg. Pvz., 25% Slaitai ar siauresni nei 60 cm
praéjimai. Tokiais atvejais aplink antring zong paklokite
konturo kabelj taip, kad jis suformuoty atskirtg vietg
pagrindinés zonos iSoréje.

Robotg vejapjove reikia rankomis pernesti iS pagrindinés
zonos j antrine, kai Sioje reikia pjauti vejg. Darbo rezimas
MAN turi buti naudojamas tais atvejais, kai robotas
vejapjové negali judéti automatiskai nuo papildomo ploto
iki jkrovimo stoties. Zr. Darbo reZimo pasirinkimas apie [#]
puslapyje 32. Siuo darbo rezimu robotas vejapjové
niekada neieSkos jkrovimo stoties, o pjaus Zole, kol
iSsikraus akumuliatorius. Kai iSsikraus akumuliatorius,
robotas vejapjove sustos ir ekrane pasirodys Zinuté
Relkalingas rankinis jkrovimas. Pastatykite robotg
vejapjove | jkrovimo stotj akumuliatoriui jkrauti.

Pasizymeékite: Jeigu po jkrovimo turi biti pjaunamas
pagrindinis plotas, prie$ pastatant robotg vejapjove j
jkrovimo stotj reikia nustatyti darbo rezimg AUTO
(automatinis).
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Antriné zona J

Pagrindiné
zona

Darbo zonos viduje robotas vejapjove gali pjauti vejas,
kuriy nuolydis yra iki 25 cm kiekvienam metrui (25 %).
Plotai su nuolydziu turi bati atskirti konturo kabeliu.

Jeigu bet kuriame darbo zonos pakrastyje yra daugiau
negu 15 cm kiekvienam metrui (15 %) nuolydis, konturo
kabelj reikia kloti lygioje vietoje bent 20 cm atstumu nuo
Sio nuolydzio pradzios.

Pravaziavimai pjaunant

Reikéty vengti ilgy ir siaury pravaziavimy ir siauresniy nei
1,5-2 m plocio viety. Kai robotas vejapjové pjauna zole
tokiame plote, yra pavojus, kad jis Siame plote arba
pravaziavime vazinés ilgesnj laikg. Tokiais atvejais, veja
gali atrodyti iSvazineéta.

Slaitai

Konturo kabelj galima kloti ant Slaity, kuriy statumas yra
mazesnis nei 15%.

100 cm / 40"

Konturo kabelio negalima kloti ant Slaity, kuriy statumas
yra didesnis nei 15 %. Kyla pavojus, kad automatinei
vejapjovei ten bus sudétinga apsisukti. Robotas sustos, o
ekrane bus rodomas gedimo pranesSimas UZ darbo zonos
riby. DidZiausias pavojus kyla esant drégnoms oro
sglygoms, nes ratai gali slysti ant Slapios Zolés.

15- %

<>/1/100cm /40"

A

100 cm / 40"

;!

~__—To45¢cm/ 06"

100 cm / 40™

Azs cm/0-10"

100 cm / 40"

/
;7

o

20cm/ 8"

Vis délto, kontlro kabelj galima kloti skersai statesnio
negu 15 % Slaito, jeigu yra klidtis, j kurig robotui vejapjovei
nepavojinga atsitrenkti, pavyzdziui, tvora ar tanki
gyvatvore.

Kontiiro kabelio klojimas
Jeigu konturo kabelj ketinate tvirtinti kabémis:

+ Kabelio klojimo vietoje jprastine vejapjove ar Zoliapjove
labai Zemai nupjaukite Zole. Bus lengviau nutiesti
kabelj arCiau Zemés, o tai sumazins rizika, kad robotas
vejapjové uzkliudys kabelj arba pazeis kabelio
izoliacija.

« Pasirtpinkite, kad kontiro kabelis buty kuo arCiau
zemes ir pritvirtinkite jj kuoliukais. Kabelj reikia

16
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prispausti prie Zemés, kad nenupjautuméte jo dar pries
uzaugant Zolei.

+ Kabes | zeme jkalkite plaktuku. Kabes kalkite atsargiai
ir kabelio pernelyg nejtempkite. Venkite smaily kabelio
sulenkimuy.

M& ’l//
— Y

Jeigu konturo kabelj norite uzkasti:

+ |sitikinkite, kad konturo kabelis uzkastas maziausiai 1
centimetras ir daugiausiai 20 centimetry nuo Zzemeés
pavirSiaus. Taip pat galite uzkasti kabelj, naudodami
pjaustytuvg arba tiesyjj kastuva.

Klodami kontdro kabelj naudokités pridedamu matuokliu.
Jis padeda lengvai nustatyti tinkamg atstuma tarp konttro
kabelio ir ribos ar kliuties. Matuoklis iStraukiamas iS dézés.

Pasizymékite: Uz kontlro kabelio nederéty déti papildomo
kabelio, susukto j rites. Tai gali sugadinti robotg vejapjove.

Kilpa gido kabeliui prijungti

Norédami palengvinti gido kabelio prijungimg prie konttro
kabelio, rekomenduojama turéti papildomy 20 cm kontiro
kabelio, tuoje vietoje, kur prijungiamas gidas kabelis.
Patartina suplanuoti kreipiamojo kabelio iSsidéstymo vietg
pries tiesiant kontiiro kabelj. Zr. Kontiiro kabelio klojimas
apie [#] puslapyje 16.

o

Kontiro kabelio tiesimas link jkrovimo stoties

Konturo kabelio bent po 1,5 m ilgio atkarpas reikia istiesti
statmenai jkrovimo stociai pagal jos galg j kaire ir | deSine
puses Jeigu konturo kabelis paklotas kitaip, robotui
vejapjovei gali buti sunku rasti kelig  jkrovimo stot;.

emrsnlumis

Min1.5m /5 ft m/5ft
- >

@@@@
%) %)

Kontiiro kabelio sujungimas

Naudokite originalig jungiamajg mova, jeigu konturo
kabelio ilgio neuztenka ir jj reikia sujungti. Ji yra nepralaidi
vandeniui ir uztikrina patikimg elektros jungtj.

Abu kabelio galus jkiSkite | jungiamajg mova. Patikrinkite,
ar kabeliai iki galo jstatyti  mova. Jy galai turi matytis kitoje
Movos puseéje per permatoma jos pavirsiy. Tuomet iki galo
ijspauskite fiksatoriy movos virSuje. Universaliomis
replémis visiSkai suspauskite movos galvute.

PASTABA! Vienas su kitu supinti kabeliai ar

A izoliacine juosta apsuktas priverziamas gnybty
blokas néra tinkamos jungtys. Dél Zemés drégmeés
laidai oksiduosis ir po tam tikro laiko grandiné
nutraks.

Kontiiro kabelio prijungimas
Prijunkite kontlro kabelj prie jkrovimo stoties:

1. Atidarykite jungtj ir jdekite kabelj j jungties griebtuva.
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2. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita. Spauskite,
kol iSgirsite spragteléjima.

3. Nukirpkite vir$ kiekvienos jungties likusius kontiro
kabelio galiukus, kad likty po 1-2 centimetrus.

4. Prijunkite jungtj prie metalinio kaiscio, jspauskite jungtj
j jkrovimo stoties kontaktinj kaistj, pazymeétg L
(kairysis) ir R (deSinysis). Atidziai patikrinkite, ar jungtis
tinkamai jstatyta.

desiniojo metalinio jkrovimo stoties gnybto, o kairjjj
kabelio galg — prie kairiosios jungties.

c PASTABA! Desinigja jungtj reikia prijungti prie

Gido kabelio klojimas

Gido kabelio paskirtis - padéti robotui vejapjovei surasti
kelig | jkrovimo stotj, o taip pat nukreipti nuo stoties |
nutolusias sodo darbo ploto vietas.

Tas pats kabelis naudojamas ir kontiro, ir gido kabeliui.

Siekiant uztikrinti tolygy viso vejos pjovima, robotas
vejapjové gali judéti palei gido kabelj nuo jkrovimo stoties

iki gido kabelio sujungimo su konturo kabeliu vietos ir
pradeti pjauti Zole nuo Sitos vietos. Atsizvelgiant | sodo
plang, reikia nurodyti kaip daznai robotui vejapjovei
vazinéti palei gido kabelj, vedantj i$ jkrovimo stoties. Zr.
Remote start (nuotolinis paleidimas), tik ROB R600 apie
[#] pusilapyje 27 (ROB R600) arba Proportion (proporcija)
apie [#] puslapyje 25 (ROB R1000).

Vaziuodamas j ir i$ jkrovimo stoties robotas vejapjové
nuvaziuoja skirtingg atstumg nuo gido kabelio, kad
nejspausty véziy. Roboto vejapjovés tuo metu Salia
kabelio naudojama zona vadinama ,koridoriumi“. Robotas
vejapjove visada vaziuoja kairéje gido kabelio puséje,
atsukes priekj j jkrovimo stotj. Taigi, koridorius yra kairéje
kreipiamojo kabelio puséje. Koridoriaus plotis siekia 50
cm. Roboto instaliacijos metu labai svarbu uztikrinti
maziausiai 75 cm atstumag nuo kairiosios gido kabelio
puseés ir maziausiai 25 cm atstumg nuo deSiniosios gido
kabelio pusés, kai robotas stovi priekiu j jkrovimo stotj.

Netieskite gido kabelio arciau kaip 30 cm iki konturo
kabelio.

Didziausias
atstumas

Maziausiai
30cm/12"

Kaip ir konturo kabelj, gido kabelj galima tvirtinti kabémis
arba uzkasti | zeme.

PASTABA! Uztikrinkite maziausiai 75 cm atstumg
nuo kairiosios gido kabelio pusés, robotui stovint
priekiu j j krovimo stotj.

Gido kabelio tiesimas ir prijungimas

18
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1. IStraukite kabelj pro plysj jkrovimo plokstelés apacioje.
l->__ o
[ \ i
[ \ In|
\ |
& S
R e
S =
2. Pritaisykite prie gido kabelio jungtj tokiu paciu bidu,

kaip ir prie kontlro kabelio, kaip aprasyta Kontdro
kabelio prijungimas apie [#] puslapyje 17. Prijunkite
prie jkrovimo stoties kontaktinio kaiscio, pazyméto
~Guide” (gidas).

3. ISveskite bent 2 metry ilgio kreipiamojo kabelio atkarpg

statmenai priekinei plokstés briaunai.
Jeigu gido kabelj reikia tiesti pravaziavime:

* Robotas vejapjové j jkrovimo stotj ir atgal vaZiuoja
ta pacia gido kabelio puse. Tai reiskia, kad gido
kabelis lieka roboto vejapjovés desinéje puséje,
jam jvaziuojant j jkrovimo stotj, ir kairéje puséje —
iSvaziuojant i$ jkrovimo stoties.

* Pravaziavime gido kabelj reikia tiesti tokiu bidu,
kad robotui vejapjovei likty pakankamai vietos
pravaziuoti. Tarp kontiro kabelio ir gido kabelio
reikia palikti maziausiai 30 cm tarpa.

Didiiausim
atstumas |

Maziausiai
30cm /12" !

» Jeigu gidg kabelj reikia tiesti ant didelio nuolydzio,

rekomenduojama kabelj tiesti nuolydzio kampu.
Taip robotui vejapjovei bus lengviau vaziuoti pagal
gido kabelj Slaitu.

* Netieskite kabelio smailais kampais. Robotui
vejapjovei gali buti sunku sekti gido kabel;.

B

Tieskite gido kabelj iki konturo kabelio, kur anksciau
nutieséte kilpg, padedancia prijungti gido kabelj.
Nukirpkite konturo kabelio kilpg naudodami, pvz.,
vielos zirkles.

Jungiamaja mova prijunkite gido kabelj prie konturo
kabelio:
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« Konturo kabelj jkiSkite j kiekvieng movos skyle. |nsta|iacijos patikra
Kiekvienam kabeliui pajungti gali buti naudojama
bet kokia skylé. [kiSkite kreipiamajj kabelj | centrine
movos anga. Patikrinkite, ar kabeliai iki galo jstatyti ~ €MPute.
i mova. Jy galai turi matytis kitoje movos puséje
per permatoma jos pavirsiy.

Konturo signalg tikrinkite pagal jkrovimo stoties signaline

Zr. [krovimo stoties signaliné lemputé apie [#] puslapyje
41, jei lemputé nedviecia arba nemirksi zalia Sviesa.

Pirmas paleidimas ir kalibravimas

Pries paleidziant robotg vejapjove, jo meniu reikia atlikti
+ Universaliomis replémis visidkai suspauskite paleidimo seka, taip pat gido signalo automatinj

movos galvute. kalibravima. Kalibravimas taip pat padeda patikrinti, ar
gido kabelio instaliacija buvo atlikta tinkamai ir ar robotas
vejapjove gali laisvai judéti pagal gido kabelj nuo jkrovimo
stoties.

1. Atidarykite valdymo skydelj nuspausdami STOP
mygtuka.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 1 padét;.
Paleidimo seka prasideda nuo pirmojo roboto
vejapjoveés jjungimo. Nustatomi Sie parametrai:
+ Kalba.
+  Country (3alis)
» Time format (laiko formatas)
* Einamasis laikas
+ Date format (datos formatas)

7. Pritvirtinkite kabémis / uzkaskite sujungimg vejoje.

+ Data
PASTABA! Kreipiamasis kabelis negali kirsti » Keturiy skaitmeny PIN kodas. Visos kombinacijos
konturo kabelio nutiesto, pavyzdziui, j atskirtg leidziamos, iSskyrus 0000.

vieta.

Pasizymékite: PIN kodui uzsirasyti naudokite puslapj
MEMO instrukcijos pradzioje.

3. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje, kaip
reikalaujama ekrane. Paspauskite START (uzvedimo)
mygtukg ir uzdarykite gaubtg. Robotas vejapjové
paleis gido kalibravima, iSvaziuos i$ jkrovimo stoties ir
judés pagal gido kabelj iki gido kabelio sujungimo su
konturo kabeliu vietos, kurioje pradés pjauti vejg.

@

] = ‘ Patikrinkite, ar robotas vejapjové gali visur pravaziuoti
. ' sekdamas pagal gido kabelj. Jeigu jis nepravaziuoja,
. ‘----@ ---------- (:j taip gali bati dél netinkamai pakloto gido kabelio. Siuo
' ] atveju patikrinkite, ar jrengimas atliekamas pagal
! J apraSyma Gido kabelio klojimas apie [#] puslapyje 18.

Tada atlikite naujg kalibravima. Zr. Calibrate guide
(kreipiamojo kabelio kalibravimas), tik ROB R600 apie
[#] puslapyje 28 arba Test settings (bandyti
parametrus) apie [#] puslapyje 25 (ROB R1000).

PASTABA! PrieS naudodami robotg vejapjove
patikrinkite, ar gido kabelis veikia, naudodami

funkcija Gido kalibravimas (ROB R600) arba Test Patikrinkite prijungima prie jkrovimo stoties

settings (testuoti nustatymus) (ROB R1000).
9s ( y ) ( ) Prie$ pradédami naudotis robotu vejapjove, jsitikinkite, kad

jis gali visur pravaziuoti pagal kreipiamajj kabelj iki
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jkrovimo stoties ir lengvai prisijungti prie jos. Atlikite toliau
pateiktg patikrinima.

1. Atidarykite skydelio dangtelj paspausdami STOP
mygtuka.

2. Padékite robotg vejapjove Salia tos vietos, kur gido
kabelis sujungtas su konturo kabeliu. Robotg vejapjove
padekite 2 m atstumu nuo gido kabelio, jo priekj atsuke
i gido kabelj.

3. Pasirinkite rezimg HOME paspausdami namo simbolj
ir OK' mygtuka, kai Zymeklis stovi ant rezimo ,Home".
Paspauskite START ir uzdarykite dangtel].

4. Patikrinkite, ar robotas vejapjoveé seka gido kabeliu iki
jkrovimo stoties ir susijungia su ja. Bandymas
uzskaitomas tik tuo atveju, jeigu robotas vejapjovée gali
judéti pagal gido kabelj visg atstumg iki jkrovimo
stoties ir prisijungti i$ pirmo karto. Jeigu robotas
vejapjové nesugeba prisijungti i$ pirmo karto, jis
automatiskai bandys prisijungti dar kartg. Instaliacija
nepatvirtinama, jei robotas vejapjové prisijungia prie
jkrovimo stoties i$ antro arba daugiau karty. Tokiu
atveju, jsitikinkite, kad jkrovimo stotis, konturo kabelis
ir gido kabelis instaliuoti pagal instrukcijas.

5. Robotas vejapjové liks jkrovimo stotyje, kol pasirinksite

rezimg AUTO arba MAN. Zr. Darbo reZimo
pasirinkimas apie [#] puslapyje 32.

Kreipiamoji sistema turi biti pirma kartg kalibruojama,
jeigu minéti testai pasitvirtino. Zr. Pirmas paleidimas ir
kalibravimas apie [#] puslapyje 20.

Valdymo skydelis

Visos komandos ir ,McCULLOCH" roboto vejapjovés
nustatymai jvedami valdymo skydelyje. Visos funkcijos
iSkvieCiamos naudojant jvairius meniu.

Valdymo skydelis sudarytas i$ ekrano ir klaviaturos. Visa
informacija rodoma ekrane, o visos jvestys atliekamos
naudojant mygtukus.

Klaviaturg sudaro keturios mygtuky grupés: keliy
pasirinkimy mygtukai ir skaiciai (zr. toliau), paleidimo ir
veikimo mygtukas (zr. Darbo reZimo pasirinkimas apie [#]
puslapyje 32).

LeidZiantys pasirinkti mygtukai

Trimis leidzianciais pasirinkti mygtukais galima pasirinkti
jvairias funkcijas, kurios, be kita ko, priklauso nuo to,
kurioje meniu vietoje esate. Mygtuko funkcija rodoma
pacioje ekrano apacioje.

A% McCULLOCH'

o 0K =

EEEE

1 ] |

Pavyzdys: Jeigu esate pagrindiniame meniu, kairjjj
mygtuka galima naudoti grjzti atgal, vidurinysis patvirtina
bet kurj pasirinkima, o deSinysis padeda perzvelgti meniu.
Skaiciai

Skaiciy klaviSais galima, pavyzdziui, jvesti PIN kodg arba
laiko nustatymus.

N ——

A4 MccuLLOCH'

o 0k =

EEEIEE®]

Display (ekranas)

Kai paspaustas STOP mygtukas ir atidaromas dangtelis,
veikimo lange rodomas laikas, pasirinktas veikimo
rezimas, pjovimo valandy keikis, akumuliatoriaus busena ir
laikmacio nustatymai.

AUTO

07 July | 09:26

20h| @ || ©
MENU

* Laikrodis rodo esama laika.

+ Data rodo einamajg diena.

» Darbo valandy skaicius rodo, kiek i$ viso valandy nuo
pagaminimo robotas vejapjove dirbo. | darbo laikg
jskai¢iuojamas laikas, kai robotas vejapjove pjové Zole
ir, kai ieSkojo jkrovimo stoties.

«  AUTO, MAN ar HOME rodo pasirinktajj darbo rezima.
Zr. Darbo reZimo pasirinkimas apie [#] puslapyje 32.

»  Akumuliatoriaus buseng rodo likusi akumuliatoriaus
jkrova.

+ ECO simbolis rodomas tada, kai robote vejapjovéje
nustatytas £CO reZimas.

» Laikrodzio simbolis rodomas tada, kai nustatyti
laikmacio parametrai. Laikrodzio simbolis yra juodas,
kai robotas vejapjoveé negali pjauti dél laikmacio
nustatymuy.

* UZraSas MENI/Urodo, kad spausdami leidziantj
pasirinkti mygtukg po uzrasu galime pasiekti pagrindinj
meniu.
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Pagrindinis meniu

McCULLOCH ROB R600 pagrindiniame meniu yra trys

parinktys:

Timer (laikmatis)
Security (saugumas)
Nuostatos

Kiekviena parinktis turi zemesnio lygmens meniu.
Naudodami Siuos antrinius meniu galite pasiekti visas

funkcijas, leidZiancias atlikti roboto vejapjoves nustatymus.

O

0K

O
=

/44 McCULLOCH’
O a ©
h=) 0K =
[omr ) [ ][ ]2 (e8]

McCULLOCH ROB R1000 pagrindiniame meniu yra
keturios parinktys:

Timer (laikmatis)
Installation (instaliacija)
Security (saugumas)
Settings (parametrai)

@ \\‘(1 a Q
0K

- =)

Meniu struktira

Meniu narSymas

Norédami perziuréti pagrindinj meniu ir antrinj meniu,
naudokite leidZianCius pasirinkti mygtukus. Skaiciy
klaviSais jveskite reikSmes ir laikus, o kiekvieng
pasirinkima patvirtinkite OK pazymétu, leidzianciu
pasirinkti mygtuku. Spauskite keliy pasirinkimy mygtuka su
griZimo rodykle, jeigu norite pereiti | aukStesnj meniy lygj,
arba 2 sekundes laikykite nuspaude rezimo pasirinkimo
mygtuka, jeigu norite i$ karto grjzti | pagrindinj meniu.

Zemesnio lygio meniu

Kai kuriy antriniy meniu parinktys kairéje puséje
pazymetos varnele. Tai reiSkia, kad jos pasirinktos.
Pazymékite langelj arba panaikinkite jo zyméjimg
paspausdami OK (gerai).

Kai kuriy antriniy meniu konkreciy eiluciy deSinéje
pateikiama informacija. Si informacija nurodo, kuris
funkcijos nustatymas pasirinktas.

Toliau lenteléje apibendrinami pagrindinio meniu pasirinkimai. Kitame skyriuje pateikta iSsamesné informacija apie tai,

kaip naudoti kiekvieng funkcija ir kokios galimos parinktys.

Laikmatis

Zaidzia vaikai.

Norint kuo geriau nupjauti vejg, nereikia jos pjauti per daznai. Todél, jei darbo zona yra mazesné uz ro-
boto vejapjovés pajéguma, reikia apriboti jo darbo laikg, naudojant laikmadio funkcijg. Laikmacio funkcija
puikiai tinka norint nustatyti laikotarpj, kai robotas vejapjoveé neturéty pjauti zolés, pavyzdziui, kai sode

[rengimas
Tik ROB R1000

- @

7
Q

Si meniu funkcija naudojama robotui vejapjovei nukreipti j toliau esanéias darbo zonos dalis. Daugelyje
darbo zony nereikia keisti gamykliniy nustatymuy, taciau jei veja sudétinga, pjovimo rezultatg galima pa-
gerinti atlikus rankinius nustatymus.

Saugumas

Siame meniu galima keisti saugumo ir ry$io tarp vejapjovés ir jkrovimo stoties nustatymus.

Galima rinktis i$ trijy saugumo lygiy, bet galima nustatyti ir savo saugumo funkcijy derinj.

22
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Nustatymai

Sis pasirinkimas leidzia keisti bendruosius automatinés vejapjovés nustatymus, pvz., datg ir laika.

Laikmatis

@ _| LAIKMATIS

Darbo valandos 1
Darbo valandos 2
Darbo dienos

Nunulinti laikmati

Norint kuo geriau nupjauti veja, nereikia jos pjauti per
daznai. Todél, jei darbo zona yra mazesné uz roboto
vejapjovés pajéguma, reikia apriboti jo darbo laika,
naudojant laikmacio funkcijg. Jeigu robotg vejapjove
nustatote per daznai pjauti, veja gali atrodyti kaip sutrypta.
Be to, robotas vejapjovée be reikalo dévisi.

Laikmacio funkcija puikiai tinka norint nustatyti darbo
valandas, kuriomis robotas vejapjové neturéty pjauti zolés,
pavyzdziui, kai sode ZaidZia vaikai.

ROB R1000 turi integruotg mazdaug 4 valandy per dieng
stovéjimo laikotarpj, o ROB R600 turi integruotg mazdaug

Laikmadio pasidlymai

11 valandy per dieng stoveéjimo laikotarpj. Poilsio metu
robotas vejapjoveé turi biti paliktas jkrovimo stotyje. Zr.
Stovéjimas apie [#] puslapyje 34.

Laikmacio gamyklinis nustatymas yra 07:00-23:00 (7 AM-
11 PM) pirmadienj—sekmadienj. Nustatydami laikmatj
rankiniu budu atsizvelkite | tai, kad robotas vejapjové
nupjauna lenteléje ,Darbo naSumas* nurodytg kvadratiniy
metry plotg per valandg ir dieng.

Tolesnéje lenteléje pateikiami pasiulymai, kaip skirtingai
nustatyti laikmatj, atsizvelgiant j sodo dydj. Lentelé gali bati
naudojama veikimo laikui nustatyti. Sis laikas yra
orientacinis. Jj gali reikéti koreguoti konkre€iam sodui ir,
pvz., pagal zolés kokybe ir augimg. Naudokite tolesne
lentele:

» Raskite darbo zong, kuri labiausiai atitinka sodo
teritorija.

» Pasirinkite atitinkama kiekj darbo dieny per savaite (kai
kurioms veikimo teritorijoms gali prireikti 7 dieny per
savaite).

» Darbo valandy skaicius per dieng rodo, kiek valandy
robotui vejapjovei bus leidziama dirbti pasirinktomis
darbo dienomis.

» Siulomas laiko intervalas rodo intervala, sutampantj su
reikalingu darbo valandy skai€iumi per diena.

ROB R600

Veikimo teritorija Darbo dienos per sa- Darbo valandy skaicius | Sitlomas laiko intervalas
vaite per dieng

100 m? 5 3 val. 7:00-10:00
7 2,5 val. 07:00-09:30

200 m? 5 6,5 val. 7:00-13:30
7 4,5 val. 7:00-11:30

400 m? 5 13 val. 07:00-20:00
7 9 val. 7:00-16:00

600 m?2 6 16 val. 07:00-23:00.
7 13,5 val. 07:00-20:30
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Laikmadio pasillymai

ROB R1000
Veikimo teritorija Darbo dienos per sa- Darbo valandy skaicius | Sitlomas laiko intervalas
vaite per dieng
100 m2 5 3 val. 7:00-10:00
7 2 val. 07:00-09:00
200 m? 5 5,5 val. 07:00-12:30
7 4 val. 7:00-11:00
400 m? 5 11,5 val. 07:00-18:30
7 8 val. 7:00-15:00
600 m?2 6 14 val. 07:00-21:00
7 12 val. 7:00-19:00
800 m2 7 16 val. 07:00-23:00.
1 000 m? 7 20 val. 05:00 - 01:00

Laikmadio nustatymas

»  Work hours 1 (darbo valandos 2) norédami nustatyti
darbo valandy 1 pradzios ir pabaigos laika, jveskite
kiekvieng laikg valandomis ir minutémis, tada
paspauskite OK; kad patvirtintuméte jvestg laika.

*  Work hours 2: norédami nustatyti darbo valandy 2
pradzios ir pabaigos laika, jveskite kiekvieng laikg
valandomis ir minutémis, tada paspauskite OK, kad
patvirtintuméte jvestg laika.

»  Darbo dienos: norédami pasirinkti dienas, kada turi
dirbti robotas vejapjové, pazymékite atitinkamas
dienas.

*  Reset timer: norédami atkurti gamyklinius nustatymus,
pasirinkite Reset fimer (iS naujo nustatyti laikmatj) ir
paspauskite OK.

Norédami atSaukti 7 darbo valandas arba 2 darbo
valandas, jveskite laikg 00:00-00:00 laikmadiui atkurti j --:--

Laikrodzio simbolis atsiranda pradiniame puslapyje, kai
laikmacio nustatymai nustatyti. Laikrodzio simbolis yra
juodas, kai robotas vejapjové negali pjauti dél laikmacio
nustatymuy.

Installation (jrengimas) — ROB R1000

—| INSTALIACIJA
Wer Pradet pjov ne stoti 1
Pradet pjov ne stoti 2
Testuoti nust

Isvaziuoti uz laido

Pagrindiniame meniu pasirinke Sig funkcija, galite keisti
Siuos darbo nustatymus.

*  Remotfte start 1 (nuoftolinis paleidimas 1): valdyti robota
vejapjove taip, kad jis lengviau pasiekty nuoSalias
vejos dalis.

*  Remotfte start 2 (nuofolinis paleidimas 2). valdyti robotg
vejapjove taip, kad jis lengviau pasiekty nuoSalias
vejos dalis.

» Test settings (testuofti nustatymus): patikrinti anksciau
minétus nustatymus.

»  Drive past wire (isvaZiuoti uZ kontdro kabelio):
nustatyti, kokj atstuma robotas vejapjové gali
nuvaziuoti uz kontiro kabelio prie$ apsisukdamas.

Sodo nustatymy pavyzdziy ieSkokite Sklypy pavyzdZiai
apie [#] puslapyje 28.

Remote start 1 (nuotolinis paleidimas 1)

Viena svarbesniy gido kabeliy funkcijy yra galimybé
prireikus nukreipti robotg vejapjove j nuosalius sodo
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plotus. Si funkcija naudinga tuose soduose, kuriy priekiné
ir galiné dalys sujungtos siauru pravaziavimu.

Pradet pjov ne stoti 1 — Proporcija

Atstumas

Proportion (proporcija)

Aktyvinus Sig funkcija (nustatyta bet kuri parinktis, iSskyrus
Never (niekada), robotas vejapjove judés pagal gido kabelj
nuo jkrovimo stoties | nuosalius plotus ir pradés pjauti zole
ten.

Roboto vejapjovés judéjimo pagal gido kabel; i$ jkrovimo
stoties daznis pasirenkamas proporcingai pagal visy jo
iSvaziavimy i$ jkrovimo stoties skaiciy. Visais kitais kartais
robotas vejapjove iSvaziuoja i$ jkrovimo stoties jprastiniu
bldu ir pradeda pjauti.

Proporcija — Niekada
Retai
Vidutinis
Daznai

Visada

+ Galima pasirinkti viena i$ Siy penkiy varianty:
- Never (niekada) (0 %)
- Rarely (retai) (apie 20 %)
- Medium (vidutiniSkai) (apie 50 %)
- Often (daznai) (apie 80 %)
- Always (visada) (100 %)

Nurodykite nutolusiy darbo viety dydj procentais nuo
viso darbo zonos dydzio. Jeigu nutolusiy viety plotas
yra mazesnis nei puse viso darbo ploto, turi bati
pasirinktas rezimas Rarely (retai). Jeigu nutolusios
darbo vietos uzima puse visos darbo zonos, turi bati
pasirinktas rezimas Medium (vidutiniSkai). Palyginkite
su pavyzdziais Sklypy pavyzadZiai aple [#] puslapyje
28

Numatytasis nustatymas yra Rarely (retai).

Atstumas

|[veskite atstumg metrais pagal gido kabelj nuo jkrovimo
stoties iki nuosalios zonos, kur robotas vejapjove turi
pradéti pjauti. Patarimai! Jei norite nustatyti, kaip toli yra
nuoSali zona, naudokite funkcijg 7est OUT. Atstumas
metrais pateikiamas roboto vejapjoveés ekrane.

Remote start 2 (nuotolinis paleidimas 2)

Jeigu darbo zong sudaro dvi atskiros nuoSalios zonos,
gido kabelj reikia pakloti taip, kad jis vesty j abi Sias zonas.
Tuomet galima derinti funkcijas Remote start 1ir Remote
start 2, nukreipiant robotg vejapjove | atitinkama plota.

Parametrai Proportion (proporcija) ir Distance (atstumas)
nustatomi tokiu paciu budu, kaip ir Remote start 1
(nuotolinis paleidimas 1).

Numatytasis parametras yra Never (niekada).

Atkreipkite démesj, kad bendra proporcijos suma negali
virSyti 100 %. Jeigu funkcijos Remote start 1 nustatymas
yra Often, funkcijai Remofe start 2 galima pasirinkti tik
nustatymus Neverarba Rarely.

Test settings (bandyti parametrus)

Meniu Test seffings galima iSbandyti Remofe start 1ir
Remote start 2 nustatymus ir patikrinti, ar jie tinkamai
veikia darbo zonoje.

Testuoti nust — Bandymas | VIDU
Bandymas | ISORE

Bandymas | ISORE - Pradet pjov ne stoti 1
Pradet pjov ne stoti 2

Bandymas i ISORE

Bandymo j iSore funkcija naudojama patikrinti jrengimg ir
apskaiciuoti atstumag nuo jkrovimo stoties iki nuoSalios
Zonos.

Norint patikrinti Remofte start 1 parametrus:

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir pasirinkite
Test OUT - Remofe start 1. Robotas vejapjové paliks
jkrovimo stotj ir vaziuos pagal gido kabelj tol, kol
nuvaziaves nustatytg atstumag pradeés pjauti Zole.

Kaip iSmatuoti atstuma nuo jkrovimo stoties iki nuoSalaus
ploto:

jveskite atstuma, kuris neabejotinai yra didesnis uz tikrajj
skaiciy. Galima jvesti maksimaly 100 m atstuma.
Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir pasirinkite
Test OUT. Robotas vejapjové i$ karto iSvaziuos i$ jkrovimo
stoties. Atstumas metrais pateikiamas Zole pjaunancio
roboto vejapjovés ekrane. Sustabdykite robotg vejapjove
reikiamoje vietoje ir uzsirasykite atstuma. |veskite
pateikiamg skaiciy metrais nezinomos darbo zonos
laukelyje Distance.

Jeigu jjungta funkcija Remote start 2, t.y. pasirinktas kitas
Proportion nustatymas, negu ,Never®, Siuos nustatymus
taip pat reikia patikrinti. Remofte start 2 testavimas

atliekamas tokiu paciu budu, kaip ir Remote start 1.

Test IN (bandymas j vidy)

Test IN funkcija naudojama tikrinti, ar gali robotas
vejapjove tinkamai prisijungti prie jkrovimo stoties.

Test IN galima atlikti tik atlikus 7est OUT.

Pasirinkus Sig funkcijg robotas vejapjové vaziuoja pagal
gido kabelj iki jkrovimo stoties ir prisijungia prie jos.
Patikrinimas uzskaitomas tik jeigu robotas vejapjovée
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sékmingai prisijungia prie jkrovimo stoties po pirmo
bandymo. Jeigu robotas vejapjové nesugeba prisijungti i$
pirmo karto, jis automatiskai bandys prisijungti dar kartg.
Instaliacija nepatvirtinama, jei robotas vejapjové prisijungia
prie jkrovimo stoties i§ antro arba daugiau karty.

Drive past wire (iSvaziuoti uz kontiro kabelio)

PrieS robotui vejapjovei sustojant ir apsisukant, jo priekis
visada iSlenda uz konturo kabelio tam tikru atstumu.
Numatytasis atstumas yra 25 cm, taciau jei reikia, jj galima
pakeisti. Minimali reik§me yra 20 cm, o maksimali — 30.
Pastaba. Turékite omenyje, kad pateiktas atstumas yra tik
apytikslé reikSmé ir turéty bati laikomas orientaciniu
dydziu. Tikrovéje tikslus atstumas, kuriuo robotas
vejapjoveé kerta konturo kabelj, gali skirtis.

Nurodykite jusy norimg roboto vejapjovés iSvaziavimo uz
konturo kabelio atstumg centimetrais ir paspauskite OK
(gerai).

Security (saugumas)

Pasirinkus Sig funkcijg galima keisti saugumo ir rysio tarp
vejapjovés ir jkrovimo stoties nustatymus.

Funkcija Low (ze- | Medium | High (auks-
: mas) (vidutinis) tas)

T|vme lock (laiko X X "

uZraktas)

PI_N rquest (PIN X "

reikalavimas)

Alarm (pavojaus «

signalas)

ﬁ —1 APSAUGA

Pakeisti PIN koda
Apsaugos lygis
Naujas kont sign

Change PIN code (pakeisti PIN kodg)

|veskite naujg PIN kodg ir paspauskite OK. Dar kartg
jveskite tg patj koda ir patvirtinkite spausdami OK. Kai
pakeiciate PIN koda, i$ karto ekrane pasirodo Zinute, kad
PIN kodas pakeistas.

Naujg PIN koda uZsiraSykite tam skirtoje eilutéje puslapyje
MEMO, esan¢iame instrukcijos pradZioje.

Security level (saugumo lygis)

Galima pasirinkti vieng i 3 saugumo lygiy.

Apsaugos lygis — Zemas
Vidutinis

Aukstas

1. Low (Zemas)
2. Medium (vidutinis)
3. High (aukstas)

Pasirinkus Zemg ir vidutinj saugumo lygj, robotu vejapjove
naudotis negalima nejvedus PIN kodo. Nustacius auksig
saugumo lygj, yra ir perspéjimas, kuri pradeda pypséti,
jeigu po nustatyto laiko tapo nejvedamas PIN kodas.

Time lock (laiko uzraktas)

Si funkcija reiskia, kad roboto vejapjovés po 30 dieny
nebus galima paleisti, pries tai nejvedus teisingo PIN kodo.
Po 30 dieny robotas vejapjové pjauna Zole kaip visada,
taciau atidarius dangtelj pasirodo pranesSimas Enter PIN
code. Dar kartg jveskite savo kodg ir paspauskite OK.

PIN reikalavimas

Si funkcija reikalauja jvesti PIN koda, kai roboto vejapjovées
pagrindinis jungiklis nustatytas | 1 padétj ir dangtis
atidarytas. Norédami naudoti robotg vejapjove, turite jvesti
teisingg PIN koda.

[vedus neteisingg kodg 5 kartus iS eilés, robotas vejapjove
kuriam laikui blokuojamas. Blokavimo laikas pratesiamas
kiekvieng kartg neteisingai jvedus PIN koda.

Pavojaus signalas

Si funkcija reiskia, kad paspaudus STOP mygtuka arba,
deél kokiy nors priezascCiy pakélus robotg vejapjove, per 10
sekundziy reikia jvesti PIN kodg. Tiksenantis garsas
reiSkia, kad turi buti jvestas PIN kodas, kad nepasileisty
signalizacija. Signalizacijg bet kuriuo metu galima iSjungti
jvedus teisingg PIN koda.

New loop signal (naujas kontiro signalas)

Konturo signalas parenkamas atsitiktinai ir sukuria unikaly
ry§j tarp roboto vejapjovés ir jkrovimo stoties. Tik retais
atvejais gali prireikti naujo signalo, pavyzdZziui, jeigu dvi
gretimos instaliacijos naudoja labai panaSius signalus.

1. Pastatykite automatine vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Meniu pasirinkite Naujas kontdro signalas ir spauskite
OK.
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Settings (parametrai)

Q —| NUSTATYMAI

ECO rezimas

Laikas & data

Kalba

Salis

Prad pjov ne stoti (tik R600)
Kalibruoti gidas (tik R600)

Atstatyt parametrus

Info

ECO

Si funkcija automatiskai isjungia kontiro signalg kontiiro
kabelyje, gido kabelyje ir jkrovimo stotyje, kai robotas
vejapjoveé nepjauna, t. y. kai vejapjové kraunasi arba, jei
neleidziama judéti del laikmacio nustatymy.

ECO reZimg naudinga naudoti, kai netoliese yra kity su
robotu vejapjove nesuderinamy belaidziy jrenginiu, pvz.,
tam tikri klausos aparatai ar automatiniai garazo vartai.

Jeigu konturo signalas yra iSjungtas del ECO reZimo,
jkrovimo stoties indikatorius mirksi zalia spalva. Jeigu
indikatorius mirksi zalia spalva, robotg vejapjove galima
paleisti tik jkrovimo stotyje, o ne darbo zonoje.

Kai jjungtas ECO reZimas, visada prie$ nukeliant robotg
vejapjove nuo jkrovimo stoties butina paspausti mygtukg
STOP. Kai jjungtas ECO reZimas, kitos galimybés paleisti
roboto vejapjoves néra. Jei robotas per klaidg buvo
nukeltas pries tai nepaspaudus STOP mygtuko, jj reikia
pastatyti atgal ant jkrovimo stoties ir paspausti mygtuka
STOP. Tik tada robotg vejapjove galima paleisti darbo
zonoje.

Pasizymeékite: Visada paspauskite STOP mygtuka, pries
nukeldami robotg vejapjove nuo jkrovimo stoties. Kitaip
robotas vejapjové darbo zonoje nejsijungs, kai jjungtas
ECO reZimas.

Pasirinkite Run ECO mode (paleisti ECO rezima) ir
spauskite OK; kad jjungtuméte ECO reZima.

Time & Date (laikas ir data)

Sia funkcija nustatomas automatinés vejapjovés einamasis
laikas ir pageidaujamas laiko formatas.

Laikas & data — Nustatyti laika
Nustatyti data
Laiko formatas
Datos formatas

«  Set time (nustatyti laikg): |veskite teisingg laika ir
spauskite OK; kad iSeituméte.

»  Seft dafe (nustatyti datg): |veskite teisingg datg ir
spauskite OK; kad iSeituméte.

»  Time formaf (laiko formatas): Perstumkite zymeklj prie
reikiamo laiko formato: 12h 24h. Paspauskite OK; kad
iSeituméte.

»  Dale format (dafos formatas): Perstumkite zymeklj prie
reikiamo datos formato:

MMMM-MM-DD (metai-ménuo-diena)
MM-DD-MMMM (ménuo-diena-metai)
DD-MM-MMMM (diena-ménuo-metai)
Norédami iSeiti, paspauskite OK (gerai).
Language (kalba)
Sia funkcija nustatoma kalba.

Pasirinkti kalbg: Zymekliu pazymekite pageidaujama kalbg
ir spauskite OK.

Country (3alis)

Naudodami Sig funkcijg galite pasirinkti, kurioje Salyje
robotas vejapjove dirbs.

Zymekliu pazymékite pageidaujama $alj ir paspauskite OK
(gerai).

Remote start (nuotolinis paleidimas), tik ROB R600

Viena svarbesniy gido kabeliy funkcijy yra galimybe
prireikus nukreipti robotg vejapjove | nuosalius sodo
plotus. Si funkcija naudinga tuose soduose, kuriy priekiné
ir galiné dalys sujungtos siauru pravaziavimu, o jame
negalima jrengti jkrovimo stoties.

Pradet pjov ne stoti — Proporcija
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Proporcija — Niekada
Retai
Vidutinis
Daznai

Visada

Jeigu aktyvuojama $i funkcija (nustatyta bet kuri parinktis,
iSskyrus Never (niekada), robotas vejapjové juda palei
gido kabelj nuo jkrovimo stoties iki vietos, kur gido kabelis
sujungtas su konturo kabeliu. Pasiekes jg, pradeda pjauti.
Vejapjoves judéjimo pagal gidg kabelj i$ jkrovimo stoties
daznis pasirenkamas proporcingai pagal visy jos
iSvaziavimy i jkrovimo stoties skaiciy. Visais kitais kartais
robotas vejapjove iSvaziuoja i$ jkrovimo stoties jprastiniu
budu ir pradeda pjauti.

Galima pasirinkti vieng i$ iy penkiy varianty:

1. Never (apie 0 %)

2. Rarely (apie 20 %)

3. Medium (apie 50 %)

4. Often (apie 80 %)

5. Always (100 %)

Nurodykite nutolusiy darbo viety dydj procentais nuo viso
darbo zonos dydzio. Jeigu nutolusiy viety plotas yra
mazesnis nei puseé viso darbo ploto, turi bati pasirinktas
rezimas Rarely (retai). Jeigu nutolusios darbo vietos uzima
puse visos darbo zonos, turi biti pasirinktas rezimas
Medium (vidutiniSkai). Palyginkite su pavyzdziais Sklypy
pavyzadZial aple [#] puslapyje 28

Numatytasis nustatymas yra Rarely (retai).

Calibrate guide (kreipiamojo kabelio kalibravimas), tik
ROB R600

Funkcija Calibrate guide suteikia galimybe patikrinti,
robotas vejapjove gali sekti gido kabeliu i$ jkrovimo stoties.

Norédami patikrinti gido kabel;:

1. Pastatykite automatine vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Pasirinkite Calibrate guide ir paspauskite OK. Robotas
vejapjoveé iSvaziuoja i$ jkrovimo stoties, prieSais

Sklypy pavyzdziai

jkrovimo stotj atliekg kalibravimo procesg ir nuseka
gido kabeliu iki susijungimo su konturo kabeliu vietos ir
pradeda pjauti.

3. Patikrinkite, ar robotas vejapjove gali sekti gido kabeliu
iki pat susijungimo su konturo kabeliu vietos.

Jeigu robotas vejapjové negali sekti gido kabeliu iki pat
susijungimo su kontdro kabeliu vietos, testas nepavyko.
Gali buti, kad jrengimas atliktas nesilaikant instrukciju,
pateikty Gido kabelio klojimas apie [#] puslapyje 18.
Dazniausiai pasitaikancios klaidos: paliekama per mazai
vietos j kaire nuo gido kabelio (zvelgiant jkrovimo stoties
kryptimi) arba gido kabelis staciu Slaitu nutiesiamas
nejstrizai. Zr. Gido kabelio tiesimas ir prijungimas apie [#]
puslapyje 18

Pataisykite instaliacijos klaidas ir patikrinkite i$ naujo,
naudodami funkcijg Calibrate guide.

Reset user settings (atkurti parametrus)

Sia funkcija galima atkurti numatytuosius roboto
vejapjovés nustatymus, kurie buvo nustatyti gamykloje.

1. Meniu pasirinkite Reset user seftings (atkurti naudotojo
parametrus) ir spauskite OK. |veskite teisingg PIN
kodg ir spauskite OK.

About (apie)

Meniu ,,About” (apie) pateikiama informacija apie roboto
vejapjovés modelj, serijos numerj ir skirtingas programines
jrangas.

Roboto vejapjovés veikimas i$ dalies priklauso nuo parametry. Roboto vejapjovés nustatymy parinkimas pagal sodo for-
ma padeda robotui vejapjovei pasiekti visas sodo vietas ir uztikrina, kad zolé bty pjaunama idealiai.

Skirtingiems sklypams reikia skirtingy nustatymy. Toliau pateikta daug sklypy pavyzdziy ir pasitlymy, kokias instaliacijas

ir nustatymus pasirinkti.

Siame sodo instaliacijos pavyzdyje pateikti rekomenduojami laikmadio nustatymai tinka ROB R600, nebent nurodyta ki-

taip.

Daugiau pagalbos, susijusios su jrengimu, ieSkokite www.mcculloch.com.

Pasizymeékite: Roboto vejapjovés numatytieji nustatymai buvo parinkti darbui atlikti kuo jvairesniuose soduose. Nustaty-
mus reikés koreguoti tik esant specialiems instaliacijos reikalavimams.
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Instaliacijy pasitlymai ir nustatymai

Plotas

150 m2. Atviras ir lygus plotas.

Laikmatis

07:00-17:00
Pirmadienis, antradienis,

Treciadienis, penktadienis

Remote start (nuo-| Never (niekada)

tolinis paleidimas)

Proportion (propor-

clja)

Pastabos Laikmatis turi buti naudojamas, kai Jus
nenorite, kad Jusy veja atrodyty kaip
iSmindziota, kai plotas yra mazesnis uz
maksimaly roboto vejapjovés pajégu-
ma.

Plotas 400 m2. Atvira zona.

Laikmatis 07:00-23:00

(gamyklinis nustatymas)

Nuo pirmadienio iki sekmadienio

Remote start (nuo-
tolinis paleidimas)

Proportion (propor-
clja)

Never (niekada)

Pastabos

Siai instaliacijai tinka gamintojo nusta-
tymai.
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Plotas 400 m2. Daug atskirty viety ir 25 %
nuolydis.
Laikmatis 07:00-23:00

(gamyklinis nustatymas)

Nuo pirmadienio iki sekmadienio

Remote start (nuo-

Rarely (retai) (gamyklinis nustatymas)

tolinis paleidimas)

Proportion (propor-

cifa)

Pastabos Padékite jkrovimo stotj zemesnéje dar-
bo zonos dalyje. Kreipiamajj kabelj klo-
kite kampu ant stataus nuolydzio.

Plotas 200 m2. ,L* formos sodas, o jkrovimo
stotis jrengta siaurojoje zonoje. Yra ke-
lios atskirtos vietos.

Timer (laikmatis) |07:00-22:00

Pirmadienis, antradienis,

Treciadienis, penktadienis

Remote start (nuo-
folinis paleidimas)

Proportion (propor-
clja)

Often (daznai)

Pastabos

Kadangi dauguma darbo zonos viety
gali buti pasiekiama robotui vejapjovei
judant pagal gidg kabelj i$ jkrovimo sto-
ties, pasirinkite Proportion: Offen (daz-
nai).
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Plotas 250 m2. ,U* formos sodas, sujungtas
siauru pravaziavimu.
Timer (laikmatis) |07:00-22:00

Pirmadienis, penktadienis

Remote start (nuo-

Medium (vidutinis)

|
tolinis paleidimas) i
[}
Proportion (propor- |
clfa) i
<4m
Pastabos Gido kabelis turi bati nutiestas palei —-*T,_::’—__J/ TN
siaurg pravaziavimag siekiant uztikrinti, - _ _ Q
kad robotas vejapjové galéty lengvai
nustatyti jkrovimo stoties vietg i$ kairio- 1,5m/35ft
sios darbo zonos pusés. Proportion:
Medium pasirinkta, nes kairioji darbo
zonos pusé uzima beveik puse darbo
Zonos.
Plotas 150 m?. Nesimetriné darbo zona su
siaury pravaziavimu ir atskiromis vieto-
mis.
Laikmatis 07:00-17:00

Pirmadienis, antradienis,

Treciadienis, penktadienis

Remote start (nuo-
tolinis paleidimas)

Proportion (propor-
clja)

Rarely (retai) (gamyklinis nustatymas)

Pastabos

Gido kabelis turi bati nutiestas palei
siaurg pravaziavima siekiant uztikrinti,
kad robotas vejapjové galéty lengvai
nustatyti jkrovimo stoties vietg i$ desi-
niosios darbo zonos pusés. Pasirinkite
Proportion Rarely, nes deSinioji darbo
zonos pusé sudaro tik mazg visos dar-
bo zonos dalj.
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Plotas

Taikoma tik McCULLOCH ROB R1000.

400 m2. Trys darbo zonos, sujungtos
dviem siaurais pravaziavimais.

Laikmatis

07:00-23:00 pirmadienis,

antradienis, ketvirtadienis, penktadienis

Remote start 1
(nuotolinis paleidi-
mas 1) -

Proportion (propor-
cifa)

Rarely (retai)

Remote start 2
(nuotolinis paleidi-
mas 2) -

Proportion (propor-
cifa)

Rarely (retai)

~
N

:

Pastabos

Kadangi trys darbo zonos sujungtos
dviem siaurais pravaziavimais, norint
visose jose tolygiai nupjauti Zzole, buti-
na naudoti funkcijas Remote start 1ir
Remote start 2. Dél to Siai darbo zonai
rekomenduojamas McCULLOCH ROB
R1000.

Plotas

200 m2 + 50 m?2 papildomame plote.

Laikmatis

07:00-18:00
Pirmadienis, antradienis,

ketvirtadienis, penktadienis

Remote start (nuo-
tolinis paleidimas)

Proportion (propor-
clja)

Rarely (retai) (gamyklinis nustatymas)

Pastabos

Papildomame plote antradieniais ir
Sestadieniais zolé pjaunama MAN (ran-
kiniu) rezimu.

Naudojimas

Darbo reZzimo pasirinkimas

Rezimo pasirinkimo mygtuko simbolis yra namas.
Paspaudus $j mygtukg ekrane rodomas pasirinktas darbo
rezimas. Spausdami §j mygtukg daug karty is$ eilés galite
pasirinkti vieng i$ trijy skirtingy darbo rezimy.
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A4 McCuLLOCH'
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1. NAMAI/: Siuncia robotg vejapjove j jkrovimo stotj. Ji
lieka €ia, kol pasirenkamas kitas darbo rezimas.
Darbiniame lange rodomas uzrasas HOME. |krovus
akumuliatoriy, robotas vejapjové lieka stovéti jkrovimo
stotyje. Pasirinkus darbo rezimg AUTO, pradzioje
robotas vejapjové iSvaziuos i$ jkrovimo stoties, o po to
vél pradés pjauti zole.

Nustatymas Namai naudojamas po naujos instaliacijos
arba kai esami diegimo nustatymai keiCiami siekiant
patikrinti roboto vejapjovés judéjimg pagal gido kabelj
ir sugebéjima prisijungti prie jkrovimo stoties. Zr.
Patikrinkite prijungima prie jkrovimo stoties apie [#]
puslapyje 20

2. AUTO (AUTOMATINIS): Tai jprastinis, automatinis
darbo rezimas, kai automatiné vejapjové automatisSkai
pjauna zole ir jkrauna akumuliatoriy.

3. MAN (RANKINIS): Pjaunant antrinius plotus (zr.
Papildomi plotai apie [#] puslapyje 15), reikia naudoti
nustatymag MAN.

Jeigu pasirenkamas MAN rezimas, o robotas
vejapjové paleidziamas ant vejos, jis pjauna zole, kol
iSsikrauna akumuliatorius. Tada jis sustoja ir ekrane
pasirodo zinuté ,Reikalingas rankinis jkrovimas®.
Automatine vejapjove reikia nunesti atgal prie jkrovimo
stoties ir po jkrovimo vél paleisti rankiniu budu.

Jeigu pasirinktas MAN jkrovimo rezimas, robotas
vejapjove visiskai jsikrauna ir, iSvaziaves i$ jkrovimo
stoties apie 20 cm, sustoja. Tai reiSkia, kad robotas
isikrové ir gali pradéti darba.

Jeigu po jkrovimo turi biti pjaunamas pagrindinis
plotas, prie$ pastatant robotg vejapjove | jkrovimo stotj
reikia nustatyti darbo rezimg AUTO (automatinis).

paspauskite START mygtuka, kad robotas
vejapjové pradéty dirbti. Jeigu START mygtukas
nenuspaudziamas, pasigirsta pranesimo signalas
ir automatiné vejapjové nepajuda i$ vietos.

c PASTABA! Pries uzdarydami dangtelj, visuomet

A4 McCuLLOCH

h—] 0K -

Pagrindinis jungiklis

PERSPEJIMAS! Prie$ paleidZiant
robotg vejapjove atidziai perskaity-
kite saugos nurodymus.

PERSPEJIMAS! Saugokite rankas
A bei kojas ir nekiskite jy prie besisu-
& kanciy disky. Kai variklis veikia, nie-

kuomet nekiskite arti korpuso ar po
juo ranky ar kojy.

PERSPEJIMAS! Niekada nenaudokite roboto
vejapjoves, kai pjovimo teritorijoje yra Zmoniy
(ypac vaiky) ar gyvuny.

Norédami paleisti robotg vejapjove, pagrindinj jungiklj
pasukite | 7 padét;.

Nustatykite pagrindinj jungiklj j 0 padétj, kai robotas
vejapjoveé nenaudojamas arba, kai tikrinami-keiciami
pjovimo peiliukai.

Kai pagrindinis jungiklis nustatytas | 0 padétj, roboto
vejapjoves variklio paleisti negalima.

ISsikrovusio akumuliatoriaus jkrovimas

Jeigu McCULLOCH robotas vejapjové naujas arba ilgesnj
laikg nebuvo jkraunamas, jo baterija bus tuscia ir jg reikia
jkrauti prie$ pradedant darba. |krovimas uzima mazdaug
80-100 minuciy.

1. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.

2. Pastatykite automatine vejapjove jkrovimo stotyje.
Atidarykite dangtj ir jstumkite robotg vejapjove kaip
jmanoma toliau, kad uztikrintuméte gerg kontaktg su
jkrovimo stotimi.
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3. Ekrane pateikiama zinuté, kad vyksta jkrovimas.

Laikmatis ir stovéjimas

Kad veja nebuty iSvazinéta, naudokite laikmacio funkcijg
(zr. Laikmatis apie [#] puslapyje 23).

Stovéjimas

Robotas vejapjové turi i§ anksto nustatytg stovéjimo
laikotarpj pagal lentele ,Stovéjimo laikas” Stoveéjimo laikg
galima iSnaudoti, pavyzdziui, vejos laistymui arba
zaidimams ant vejos.

Modelis Stovéjimo laikas

McCULLOCH ROB R600 Ne maziau nei 11 val. per

dieng

McCULLOCH ROB R1000 |Ne maziau nei 4 val. per

dieng

Laikmadio nustatymas

Nustatydami laikmatj atsizvelkite | tai, kad robotas
vejapjove nupjauna lenteléje ,Darbo nasumas” nurodytg
kvadratiniy metry plota per valandg ir diena.

Modelis Darbo naSumas

McCULLOCH ROB R600 | Apie 43 m? per valandg ir

dieng

McCULLOCH ROB R1000 | Apie 48 m? per valandg ir

diena.

Jeigu darbo zonos yra, pvz., 360 m2, ROB R1000 turi dirbti
7,5 val. per diena. Sie laikai apytiksliai ir priklauso,
pavyzdziui, nuo zolés kokybés, peiliy astrumo ir
akumuliatoriaus amziaus.

PERSPEJIMAS! Laikmagciu nustatykite robotg

A nepjauti zolés tuomet, kai vejoje paprastai zaidzia
vaikai, laksto naminiai gyvunai ir pan., kad
pjovimo diskas jy nesuzaloty.

Gamykliniai laikmacio nustatymai yra 07:00-23:00 ir zolé
pjaunama kiekvieng savaités dieng. Sis nustatymas tinka
nurodytai didZiausiai darbo zonai.

Jeigu darbo zonos dydis leidZia, Zolés kokybé gali buti
pagerinta, jeigu Zolé pjaunama kas antrg dieng, o ne
keletg valandy kiekvieng dieng. Be to, Zolé geriau auga,
jeigu bent tris dienas per ménesj jos niekas nepjauna.

1 pavyzdys

Siame pavyzdyje nurodyti laikai taikomi ROB R600, tagiau
tas pats principas tinka ir kitiems modeliams.

Darbo laikotarpis 1: 07:00-23:00
Darbo dienos: Visos dienos.

Pagal gamintojo nustatymus robotas vejapjové pradeda
pjauti Zole 07:00 valanda. Robotas parkuojamas jkrovimo
stotyje nuo 20:00 valandos ir laikomas ten iki 07:00
valandos, kai ji vél pradeda pjauti Zole.

Jeigu laikmaciu darbo laikas padalintas | du laikotarpius,
stovéjimo laikotarpj galima padalinti | keletg laikotarpiy.
Taciau maziausias stovéjimo laikotarpis privalo atitikti
nurodytg lenteléje ,Stovéjimo laikas®.

24 val.

ROB R600

Naudojimas A =maks. 13 val.

|[krovimas/stovéjimas B = min. 11 val.

2 pavyzdys

Siame pavyzdyje nurodyti laikai taikomi ROB R600 , tagiau
tas pats principas tinka ir kitiems modeliams.

Darbo laikotarpis 1: 06:00 - 17:00
Darbo laikotarpis 2: 20:00 - 22:00

Darbo dienos: Visos dienos.
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Robotas vejapjove dirbs nuo 06:00 iki 17:00val. Jis vél
prades darbg 20:00 , bet sustos pailséti 22:00 ir vel pradés
dirbti06:00.

D 24 val.

ROB R600

Naudojimas A+ C =maks. 13 13 val.

|krovimas/stovéjimas B + D = min. 11 val.

Paleidimas

1. Paspauskite STOP mygtuka, kad atidarytuméte
dangtelj.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padétj.

3. |veskite PIN koda.

4. Paspauskite START mygtuka.

A4 McCULLOCH

o K=

) HE]B]

5. Per 10 sekundziy uzdarykite dangtel].

Jeigu robotas vejapjové laikomas jkrovimo stotyje, jis
iSvaziuos i$ jkrovimo stoties tik tada, kai akumuliatorius
bus visiSkai jkrautas ir jei roboto laikmatis bus
nustatytas taip, kad leisty jam dirbti.

Pasizymékite: Prie$ pjovimo diskams pradedant suktis, per
2 sekundes pasigirsta 5 pypteléjimai.

Sustabdymas

1. Paspauskite STOP mygtukg.Robotas vejapjove
sustoja, peiliy variklis sustoja ir atsidaro dangtelis.

ISjungimas
1. Paspauskite STOP mygtuka.
2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 0 padét;.

Robotg vejapjove visada iSjunkite pagrindiniu jungikliu,

jeigu reikia jj techniskai prizitréti arba iSvezti iS darbo

Zonos.

Pjovimo auksdio reguliavimas

Pjovimo aukstis gali kisti nuo MIN (2 cm) iki MAX (5 cm).

Pjovimo aukscio reguliavimas:

1. Paspauskite STOP mygtuka, kad sustabdytumeéte
robotg vejapjove ir atidarykite dangtel].

2. Pasukite aukScio reguliavimo rankenéle j reikiamg

padétj. Pasirinkta padétis nurodoma oranziniu stulpeliu
ant aukscio reguliavimo indikatoriaus.

* Norédami padidinti pjovimo aukstj sukite prie$
laikrodzio rodykle.

*  Norédami sumazinti pjovimo aukstj sukite pagal
laikrodzio rodykle.

1 1 8 4
A MeEULLEEH

(o) (-] ]()

Pasizymékite: Pirmg savaite po naujos instaliacijos, turi
bati nustatytas MAX pjovimo aukstis, kad nepazeisty
konturo kabelio. Po to pjovimo aukstj galima mazinti po
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vieng pakopg kas antrg savaite, kol bus pasiektas norimas
pjovimo aukstis.

Prieziura

|[vadas - priezilra

Kad robotas vejapjové geriau ir ilgiau dirbty, reguliariai
tikrinkite ir valykite ir, jei batina, keiskite susidévéjusiais
dalis. Daugiau informacijos apie valymag zr. Valymas apie
[#] puslapyje 36.

Pradéjus naudoti robotg vejapjove, jo pjovimo diskg ir
peilius reikia tikrinti kartg per savaite. Jei per §j periodg
nusidévéjimas buvo mazas, apzilry intervalg galite
pailginti.

Svarbu, kad peiliy diskas suktysi lengvai. Peiliy krastai turi

bati nepazeisti. Peiliy eksploatavimo trukmeé labai jvairi ir
priklauso nuo jvairiy veiksniy, pavyzdziui:

» Darbo trukmés ir darbo zonos dydzio.

«  Zolés tipo.

*  Grunto tipo.

* Nuo to, ar vejoje yra jvairiy daikty, pavyzdziui,
kankoréziy, véjo nulauzty Saky, zaisly, jrankiu,
akmeny, Sakny ir t. t.

Normali naudojimo trukmé yra nuo 2 iki 4 ménesiy, kai
pjaunami didesni negu 300 m? plotai, ir ilgesné — kai
robotas dirba mazesniuose plotuose. Kaip keisti peilius Zr.
Disky keifimas apie [#] puslapyje 36.

Pasizymeékite: Dirbant atSipusiais peiliais prastéja pjovimo
rezultatai. Zolés galiukai nupjaunami ne taip lygiai,
pjovimui reikia daugiau energijos, todél robotas negali
nupjauti dideliy ploty.

Valymas

Svarbu, kad robotas vejapjové buty Svarus. Jeigu j
vejapjoves ratus jsivelia daug zolés, ji taip pat sunkiau
uzvaziuoja j Slaita. Rekomenduojame valyti Sepeciu.

nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu
vandeniu. Niekada nevalykite tirpikliais.

ﬁ PASTABA! Niekada roboto vejapjovés neplaukite

Vaziuoklé ir peiliy diskas

A PASTABA! Miveékite apsaugines pirstines.

Vaziuoklé

Nuvalykite apating vaziuoklés dalj. Nuvalykite Sepeciu
arba drégna Sluoste.

Ratai

Valykite aplink priekiniu ir galinj ratus, taip pat galinio rato
laikikl].

Z ¢ Ty
P aa

Korpusas

Korpusa valykite drégna, minkSta kempine arba Sluoste.
Jei korpusas labai purvinas, panaudokite muilo tirpalg arba
plovimo skyst;.

1. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét;.

2. Paverskite robotg vejapjove ant Sono.

3. Nuvalykite peiliy diskg ir vaziuokle pvz., indy
Sepeciu.Tuo paciu patikrinkite, ar pjovimo diskas
nekliina uz pédy apsaugos. Taip pat patikrinkite, ar
peiliai gali laisvai suktis.Jei ilgi zolés stiebai patenka j
vidy, jie gali trukdyti peiliy diskui. Net mazas
stabdymas lemia didesnes energijos sgnaudas ir
ilgesnj pjovimo laikg ir blogiausia, kad neleidzia robotui
vejapjovei pjauti dideles vejas.

Ikrovimo stotis

Reguliariai valykite jkrovimo stotj nuo Zolés, lapy, Sakeliy ir
kity objekty, kurie gali sutrukdyti vejapjovei prisijungti prie
jkrovimo stoties.

Disky keitimas

PERSPEJIMAS! Keisdami visada naudokite

A originalius peilius ir varztus. Jei keisite tik peilius,
o varztus naudosite tuos pacius, pjaunant varztai
gali susidévéti ir nutrukti. Peiliai tada gali buti
iSsviesti iS po korpuso ir rimtai suzeisti.
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Robote vejapjoveje yra 3 peiliai, kurie yra prisukti prie kitokias baterijas negalima garantuoti gaminio
peiliy disko. Visi 3 peiliai ir varztai turi buti kei¢iami vienu saugumo. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.
metu, kad pjovimo sistema buty subalansuota.

Naudokite McCULLOCH patvirtintus originalius peilius, zr. Pagrindinj jungiklj pasukite | 0 padet;.

Garanf/]'os sa/ygos aple [#_‘/pus/ap){/'e 47 2. Nuleiskite pjovimo aukét[ iki Zemiausios padéties.

3. Apverskite automatine vejapjove. Padékite robotg

A vejapjove ant minksto ir Svaraus pavirSiaus, kad
PASTABA! Muveékite apsaugines pirstines. nesubraizytuméte korpuso ir ekrano dangtelio.

3 . 4. Svariai nuvalykite plota aplink akumuliatoriaus gaubta.

Peiliy keitimas: 5. Atsukite keturis akumuliatoriaus gaubto varztus (,Torx"

1. Pagrindinj jungiklj nustatykite j 0 padét;. 20) ir jj nuimkite.

2. Apverskite robotg vejapjove.
3. ISsukite 3 varztus. Naudokite paprastg arba kryzminj
atsuktuva.
6. Atsukite akumuliatoriaus laikiklio varztg ir nuimkite
laikikl].
7. Traukdami uz dirzeliy iSimkite akumuliatoriy.
8. |dékite naujg originaly akumuliatoriy.
4. Nuimkite kiekviena peilj ir varzta. Pasizymékite: Kad jstumtumete akumuliatoriy j jo
5. Priverzkite naujus peilius ir varztus. vietg spauskite kontaktine juostele, o ne patj
6. Patikrinkite, ar peiliai gali laisvai suktis. akumuliatoriy.

Akumuliatoriaus keitimas

Akumuliatoriaus priziuréti nereikia, taciau jo eksploatavimo
trukmeé ribota ir siekia 2— 4 metus.

Akumuliatoriaus eksploatavimo trukmé priklauso nuo
sezono trukmés ir roboto vejapjovés darbo valandy
skaiciaus per para. Jeigu sezonas ilgas arba vejapjové
kasdien ilgai veikia, akumuliatoriy reikés keisti dazniau.

PASTABA! Prie$ laikymg Ziemg akumuliatoriy — — ———————

bitina pilnai jkrauti. Pilnai akumuliatoriaus 9. Uzdékite akumuliatoriaus laikiklj ir vél jj prisukite

nejkrovus galite jj sugadinti ir kai kuriais atvejais varztu.

jis taps netinkamas naudoti. 10. UZdékite akumuliatoriaus dangtelj, nepriverzdami

kabeliy. Jei akumuliatoriaus dangtelio sandariklis yra
Jeigu roboto vejapjoveés veikimo laikas tarp jkrovimy akivaizdZiai pazeistas, bltina pakeisti visg
trumpesnis nei standartinis veikimo laikas, tai rodo, kad akumuliatoriaus dangtelj.
akumuliatorius paseno ir jj reikia pakeisti. Akumuliatorius 11. Priverzkite visus keturis akumuliatoriaus gaubto
veikia gerai tol, kol robotas vejapjové gerai pjauna Zole. tvirtinimo varztus (,Torx“ 20).
, 12. Nustatykite reikiamg pjovimo auksc¢io lygj.

A PERSPEJIMAS! Naudokite tik gamintojo

rekomenduojamas originalias baterijas. Naudojant

Gedimai ir jy Salinimas

[vadas — gedimy Salinimas

Siame skyriuje pateiktas sarasas pranesimuy, kurie gali biiti rodomi roboto ekrane, jeigu atsiranda kazkokiy veikimo ne-
sklandumy. Kiekviename pranesime pateikta problemos priezastis ir biidai jg i§spresti. Sis skyrius taip pat apraso kai ku-
riuos pozymius, kurie padés jums iSspresti roboto vejapjovés veikimo sutrikimus. Daugiau gedimy Salinimo veiksmy pa-
siulymy ir simptomy galima rasti www.mcculloch.com.

175-001 - 17.03.2017 37



PraneSimai

Toliau pateikiami keli praneSimai, kurie gali buti rodomi roboto vejapjovés ekrane. Jei toks pats pranesimas rodomas daz-
nai, kreipkités j vietinf McCULLOCH atstova.

PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

Wheel motor blocked,
left (kairiojo rato varik-
lis uzblokuotas)

Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo
aplink varantjjj rata.

Patikrinkite varantjjj ratg ir pasalinkite trukd,i.

Wheel motor blocked,
right (desiniojo rato va-
riklis uzblokuotas)

Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo
aplink varantjjj rata.

Patikrinkite varantjjj ratg ir paSalinkite trukd;.

Cutting system bloc-
ked (uzblokuota pjovi-
mo sistema)

Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo
aplink pjovimo diska.

Patikrinkite pjovimo diska ir pasalinkite trikd;.

Pjovimo diskas baloje.

Perkelkite robotg vejapjove ir, jei jmanoma, ne-
leiskite vandeniui kauptis darbo zonoje.

No loop signal (néra
kontdaro signalo)

Neprijungtas maitinimo $altinis.

Patikrinkite prijungima prie maitinimo lizdo ir ar
suveiké saugiklis. Patikrinkite, ar Zzemos jtam-
pos kabelis prijungtas prie jkrovimo stoties.

Konturo kabelis neprijungtas prie jkrovimo sto-
ties.

Patikrinkite, ar kontlro kabelio jqngtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr. Kontdro ka-
belio prijungimas apie [#] puslapyje 17.

Pazeistas konturo kabelis.

Suraskite gedimg. Pakeiskite pazeistg kontlro
kabelio atkarpa nauju kabeliu ir sujunkite, nau-
dodami originalig jungiamajg mova. Zr. Kabelio
paZeidimo vietos nustatymas apie [#] puslapyje
43.

Konturo kabelis aplink atskirtg vietg paklotas
neteisinga kryptimi.

Patikrinkite, ar konttro kabelis nutiestas pagal
instrukcijas, pateiktas Darbo zonos ribos apie
[#] pusilapyje 15

Nutruko ry8ys tarp roboto vejapjoveés ir jkrovimo
stoties.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir
sukurkite naujg konturo signala: Security ->
New loop signal.

Trukdziai dél metaliniy objekty (tvory, plieniniy
tvirtinimy) arba arti yra uzkasty kabeliy.

Perkelkite kontlro kabel.

Trapped (jstriges)

Robotas vejapjové kazkur uzkliuvo ar jstrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir pasalinkite klit-
tis.

Robotas vejapjoveé susiduré su klittimis ir jstri-
go.

Patikrinkite, ar yra kokiy Kliti¢iy, kurios trukdo
robotui vejapjovei iSvaziuoti i$ Sios vietos.
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PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

Outside working area
(uZ darbineés teritorijos
riby)

|krovimo stoties konturo kabelio jungtys susi-
kerta.

Patikrinkite, ar konturo kabelis prijungtas teisin-
gai.

Konturo kabelis per arti darbo zonos krasto.

Darbo zona pernelyg nuozuini.

Konturo kabelis aplink atskirtg vietg paklotas
neteisinga kryptimi.

Patikrinkite, ar kontlro kabelis nutiestas pagal
instrukcijas, pateiktas Konfdro kabelis apie [#]
puslapyje 13

Trukdziai dél metaliniy objekty (tvory, plieniniy
tvirtinimy) arba arti yra uzkasty kabeliy.

Perkelkite konturo kabelj.

Robotas vejapjové sunkiai atskiria signalg dél
Salia esancios kitos roboto instaliacijos.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir
sukurkite naujg konturo signalg: Security ->
New loop signal.

Akumuliatorius senka /
akumuliatorius tuscias

Robotas vejapjoveé neranda jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis ir gido kabelis
jrengti pagal instrukcijas, pateiktas Gido kabelio
klojimas apie [#] puslapyje 18.

Kreipiamasis kabelis pazeistas arba neprijung-
tas.

Tada jsitikinkite, kad signaliné lemputé mirksi
geltona spalva. Zr. sprendimg /krovimo stoties
signaliné lempute apie [#] puslapyje 41.

Akumuliatorius susidéevéjes.

Pakeiskite akumuliatoriy. Zr. Akumuliatoriaus
keitimas apie [#] puslapyje 37.

Sugedusi jkrovimo stoties antena.

Patikrinkite, ar jkrovimo stoties signaliné lempu-
té mirksi raudona spalva. Zr. /krovimo stoties
signalineé lemputé apie [#] puslapyje 41.

Wirong PIN (neteisin- | |vestas neteisingas PIN kodas. Galima atlikti [veskite teisingg PIN koda. PamirSe PIN koda,

gas PIN) penkis bandymus; po to klaviatiira blokuojama | kreipkités j vietinf McCULLOCH atstova.
penkioms minutéms.

Wheel motor overloa- | Robotas vejapjové kazkur uzkliuvo ar jstrigo. ISlaisvinkite robotg vejapjove ir i8siaiskinkite su-

ded, right (per didelé
rato variklio apkrova,
desiniojo)

Wheel moftor overloa-
ded, left (per didele ra-
fo variklio apkrova, kai-
riojo)

stojimo prieZastj. Jeigu taip atsitiko dél Slapios
Zolés, palaukite, kol ji i5dZius.

NevaZiuofa

Robotas vejapjove kazkur uzkliuvo ar jstrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir i8siaiSkinkite su-
stojimo prieZastj. Jeigu taip atsitiko dél Slapios
Zolés, palaukite, kol ji i5dZius.

Darbo zonoje yra status Slaitas.

Maksimalus nuolydis turi bati 25 %. Jeigu nuo-
lydis yra statesnis, jj reikia izoliuoti. Zr. Slaitai
apie [#] puslapyje 16.

Kreipiamasis kabelis tiesiamas kampu ant nuo-
lydZio.

Jeigu gido kabelis tiesiamas ant Slaito, jj reikia
tiesti kampu per visg $laitg. Zr. Gido kabelio
klojimas apie [#] puslapyje 18
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PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

[krovimo stotis uzblo-
kuota

Gali buti prastas kontaktas tarp jkrovimo ploks$-
teliy ir kontaktiniy ploksteliy, todél robotui ve-
japjovei niekaip nepavyksta prisijungti prie jkro-
vimo stoties.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir
patikrinkite, ar geras kontaktas tarp jkrovimo
ploksteliy ir kontaktiniy ploksteliy.

Kazkokia kliutis trukdo robotui vejapjovei judéti.

Pasalinkite kliutj.

|[krovimo stotis pasvirusi arba sulinkusi.

[sitikinkite, kad jkrovimo stotis jrengta ant visis-
kai lygaus ir horizontalaus pavirSiaus. |krovimo
stotis negali biti pasvirusi ar iSlenkta.

[strigo jkrovimo sfotyje

Roboto vejapjovés kelyje yra kliatis, trukdanti
jam iSvaziuoti i$ jkrovimo stoties.

Pasalinkite kliutj.

Apversta

Robotas vejapjové per daug pasviro arba apsi-
verté.

Atverskite robotg vejapjove.

Reikalingas rankinis
[krovimas

Nustatytas roboto vejapjovés rezimas MAN.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.

Sekantis paleidimas
hh:mm

Laikmadio nustatymas neleidzia robotui vejap-
jovei dirbti.

Pakeiskite laikmadio nustatymus. Zr. Laikmatis
apie [#] puslapyje 23.

[renginys veikia poilsio rezimu. Robotas vejap-
jové turi i$ anksto nustatytg stovéjimo laikotarpj
pagal lentele ,Stovéjimo laikas®

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.
Zr. Stovéjimas apie [#] puslapyje 34.

Sios dienos pjovimas
baigtas

[renginys poilsio rezime. Robotas vejapjove turi
i$ anksto nustatytg stovéjimo laikotarpj pagal
lentele ,Stovéjimo laikas*

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.
Zr. Stovéjimas apie [#] puslapyje 34.

Lifted (pakeltas)

Robotui jstrigus, buvo jjungtas pakélimo jutiklis.

ISlaisvinkite robotag.

Collision sensor prob-
lem, front/rear (susidd-
rimo jutiklio triktis, prie-

Roboto korpusas negali lengvai judéti aplink
savo vaziuokle.

Patikrinkite, ar roboto korpusas gali lengvai ju-
deti aplink savo vaziuokle.

kinis / galinis)

Wheel drive problem, |Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo Nuvalykite ratus.
right/left (desiniojo / aplink varantjjj rata.

kairiojo rafto varymo

problema)

Signalizacija! Robotas
/sjungtas

[sijungé pavojaus signalas, nes robotas buvo
iSjungtas.

Signalizacija! Mower
stopped (Pavojus! Ro-
botas sustojo)

[sijungé pavojaus signalas, nes robotas susto-
ja.

Nustatykite roboto saugos lygj Saugumo me-
niu.

problem (laikina aku-
muliatoriaus triktis)

gramine jranga susijusi problema.

Alarm! Robotas pakel- | |sijungé pavojaus signalas, nes robotas buvo

tas pakeltas.

Alarm! Robotas pasvi- | |sijungé pavojaus signalas, nes robotas pasvi-

res res.

Temporary battery Robote kilo laikina su akumuliatoriumi ar pro- | Paleiskite robotg i$ naujo. Atjunkite ir i$ naujo

prijunkite akumuliatoriy.
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PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

Charging current foo
high (per didelé jkrovi-
mo srove)

Netinkamas arba sugedes maitinimo blokas.

Dél Sio pranesSimo gali tekti kreiptis | autorizuo-
tg techninés priezitros specialista.

|[krovimo stoties signaliné lemputé

|krovimo stoties signaliné lemputé nenutrukstamai Sviecianti Zalia spalva reiskia, kad instaliacija pavyko. Jeigu pasirodys
kity Zenkly, vadovaukités toliau pateiktomis gedimy 3alinimo instrukcijomis.

Jeigu vis tiek reikia pagalbos nustatant gedima, kreipkités | vietini McCULLOCH atstova.

Sviesa

Priezastis

Veiksmas

Sviedianti Zalia $viesa

Viskas gerai

Veiksmai nereikalingi

Mirksinti Zalia Sviesa

Signalai geri ir jjungtas £CO reZimas.

Veiksmai nereikalingi. Daugiau informacijos
apie ECO reZima zr. Settings (parametrai) aple
[#] puslapyje 27.

Mirksintis mélynas dio-
das

Kontlro kabelis neprijungtas prie jkrovimo sto-
ties.

Patikrinkite, ar konturo kabelio jungtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr. Konfiro ka-
belio prijungimas apie [#] puslapyje 17.

Kontiro kabelio pazeidimas

Suraskite gedima. Pakeiskite pazeista kontlro
kabelio atkarpg nauju kabeliu ir sujunkite, nau-
dodami originalig jungiamajg mova. Zr. Kabelio
pazeidimo vietos nustatymas apie [#] puslapyje
43.

Mirksintis geltonas dio-
das

Gido kabelis neprijungtas prie jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar gido kabelio jungtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr. Gido kabelio
tiesimas ir prijungimas apie [#] puslapyje 18

Kreipiamojo kabelio pazeidimas

Suraskite gedimg. Pakeiskite pazeistg kreipia-
mojo kabelio atkarpg nauju kabeliu ir sujunkite,
naudodami originalig jungiamajg mova.

Mirksinti raudona Svie-
sa

Pazeista jkrovimo stoties antena

Susisiekite su savo vietiniu McCULLOCH atsto-
Vu.

Sviecianti mélyna svie-
sa

Silpnas signalas, nes per ilgas konturo kabelis.
Maksimalus ilgis yra 400 m.

Nereikia imtis jokiy veiksmuy, jei robotas vejap-
jové dirba, kaip turéty.

Sutrumpinkite konttro kabelj sumazindami dar-
bo zong arba pakeisdami atskiras darbo zonos
vietas su klititimis, kurios gali trukdyti robotui
vejapjovei.

Sviedianti raudona Grandinés plokstés gedimas arba netinkamas | Susisiekite su savo vietiniu McCULLOCH atsto-
Sviesa maitinimo Saltinis jkrovimo stotyje. Gedima turi | vu.

taisyti jgaliotasis techninés prieziuros specialis-

tas.
Pozymiai

Jeigu jlsy robotas vejapjové neveikia taip, kaip turéty, vadovaukités gedimy nustatymo ir Salinimo vadovu.
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www.mcculloch.com yra daznai uzduodamy klausimy (DUK) skyrelis, kuriame rasite atsakymus j daugybe jprasty klausi-
my. Jei vis tiek negalite rasti gedimo priezasties, kreipkités j vietinf McCULLOCH atstova.

Pozymiai

Priezastis

Veiksmas

Robotui vejapjovei ne-
pavyksta prisijungti.

Kontiro kabelis nenutiestas ilga tiesia linija toli
nuo jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis buvo jrengta pa-
gal instrukcijas, Kontdro kabelio klojimas apie
[#] pusilapyje 16

Gido kabelis nebuvo jkiStas | angg jkrovimo sto-
ties apacioje.

Vejapjoveés veikimui svarbu uztikrinti, kad gidas
kabelis nutiestas tiesiai tinkamoje padétyje po
jkrovimo stotimi. |sitikinkite, kad gidas kabelis
visada jkistas j jkrovimo stoties anga. Zr. Gido
kabelio tiesimas ir prijungimas apie [#] puslapy-
je 18.

|[krovimo stotis stovi ant nuolydzio.

[krovimo stotis turi stovéti ant horizontalaus pa-
virSiaus. Zr. [krovimo sfotis apie [#] puslapyje
10.

Netolygiai pjaunama.

Robotas vejapjové per dieng dirba per trumpai.

Pridekite pjovimo laiko Zr. Laikmatis apie [#]
puslapyje 23.

Proporcijos nustatymas neatitinka darbo zonos
iSsidéstymo.

|sitikinkite, kad nustatéte tinkamg proporcijos
reikSme.

Darbo zonos forma tokia, kad, norint pasiekti
visas nuoSalias zonas, bitina naudoti abi funk-
cijas Remofe start 1ir Remote start 2.

Taip pat naudokite Remote start 2, jei norite ro-
botg vejapjove nukreipti j nuosalig zona. Zr. /n-
stallation (jrengimas) — ROB R1000 apie [#]
puslapyje 24. Taikoma tik McCULLOCH ROB
R1000.

Per didelé darbo zona.

Bandykite sumazZinti darbo zonos plotg arba
pailginti darbo laikg. Zr. Laikmatis apie [#] pus-
lapyje 23.

AtSipe peiliai.

Pakeiskite visus peiliu§, kad neiSsibalansuoty
besisukancios dalys. Zr. Disky keifimas apie [#]
puslapyje 36.

Zolé per auksta pagal pasirinktg pjovimo aukstj.

Padidinkite pjovimo aukstj, o nupjove Zole, su-
mazinkite.

Prisikaupé Zolés prie pjovimo disko arba varik-
lio veleno.

Patikrinkite, ar netrukdomai ir lengvai sukasi
pjovimo diskas. Jeigu ne, atsukite peiliy diska ir
pasalinkite Zole bei pasalinius daiktus. Zr. Valy-
mas aple [#] puslapyje 36.

Robotas vejapjové dir-
ba netinkamu laiku

Reikia nustatyti roboto vejapjovés laikrod;.

Nustatykite laikrodj. Zr. Time & Date (laikas ir
data) apie [#] puslapyje 27.

Neteisingi pjovimo pradzios ir pabaigos laikai.

Perkraukite pjovimo pradzios ir pabaigos laiky
nustatymus. Zr. 7ime & Date (laikas ir data)
apie [#] puslapyje 27.
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Pozymiai

Priezastis

Veiksmas

Robotas vejapjove vi-
bruoja.

Pazeisti peiliai gali sglygoti pjovimo sistemos
iSsiderinima.

Patikrinkite peilius ir varztus ir pakeiskite juos,
jei butina. Zr. Disky keitimas apie [#] puslapyje
36.

Daug peiliy vienoje pozicijoje gali sglygoti pjovi-
mo sistemos iSsiderinima.

Patikrinkite, ar vienu varztu pritvirtintas tik vie-
nas peilis.

Robotas vejapjove va-
Ziuoja, taciau jo peiliy
diskas nesisuka.

Robotas vejapjove ieSko jkrovimo stoties.

Néra darbo Pjovimo diskas nesisuka, kai robo-
tas vejapjove iesko jkrovimo stoties.

Tarp jkrovimy robotas
vejapjove dirba trum-
piau nei jprastai.

Zolé ar pasaliniai daiktai stabdo pjovimo diska.

Nuimkite ir i§valykite pjovimo diska. Zr. Valy-
mas apie [#] puslapyje 36.

Tiek pjovimo, tiek jkro-
vimo trukmé trumpes-
né negu jprastai.

Akumuliatorius susidéveéjes.

Pakeiskite akumuliatoriy. Zr. Akumuliatoriaus
keitimas apie [#] puslapyje 37.

Robotas vejapjove la-
bai ilgai stovi jkrovimo
stotyje

Robotas vejapjove turi i$ anksto nustatytg sto-
véjimo laikotarpj pagal lentele ,Stovéjimo lai-
kas® Zr. Stovéjimas apie [#] puslapyje 34.

Nereikia nieko daryti.

Dangtelis uzdarytas prie$ tai nepaspaudus

Atidarykite dangtelj, paspauskite START myg-

START mygtuko.

tukg ir vél uzdarykite dangtel;.

Kabelio pazeidimo vietos nustatymas

Kabelio pazeidimai dazniausiai atsiranda dél netyc¢inio
fizinio kabelio pazeidimo, pvz., kai sklype vyksta darbai su
kastuvu. Tose Salyse, kur zemé jSala, kabelj gali sugadinti
ir Zzeméje judantys astriabriauniai akmenys. Kabelis gali
nutrdkti, jeigu jrengiant buvo labai jtemptas.

Jeigu i$ karto po kabelio paklojimo labai zemai pjaunate
zole, galite pazeisti kabelio izoliacinj sluoksnj. Dél kai kuriy
tokiy pazeidimy kabelis nutriiks tik po keliy savaiciy ar
ménesiy. Siekiant Sito iSvengti, pirmasias savaites po
kabelio paklojimo visada Zole pjaukite pasirinke didziausig
pjovimo aukstj, o po to nuosekliai kas antrg savaite jj
mazinkite, kol pasieksite normaly pjovimo aukst;.

Netinkamai sujungus kontlro kabelio galus per pirmagsias
keletg savaiciy gali nutrikti grandiné. Netinkamas
prijungimas, pvz. per silpnai replémis suspausta originali
jungiamoji mova, arba buvo naudojama neoriginali
blogesnés kokybés jungiamoji mova. Pirmiausiai
patikrinkite visus sujungimus prie$ spresdami kitas
problemas.

Kabelio pazeidimo vietg galima nustatyti palaipsniui
dalinant pusiau kontlro kabelio atkarpa, kurioje jis galéjo
bati pazeistas, kol lieka labai maza kabelio atkarpa.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stoties Sviesos diodas
blyk&ioja mélyna spalva (tai rodo pazeistg kontiro
kabelj). Zr. [krovimo stoties signaliné lemputé apie [#]
puslapyje 41

2. Patikrinkite, ar konttro kabelio jungtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties ir nepazeistos.
Patikrinkite ar jkrovimo stoties indikatorius dar mirksi
mélyna Sviesa.

MAITINIMAS R L GIDAS

3. Prie jkrovimo stoties prijunkite maitinimo jtampa.
|krovimo stotyje sukeiskite vietomis gido kabelio ir
konturo kabelio jungtis:

a) Sukeiskite L jungtj su jungtimi ,Guide®. Jeigu
Sviesos diodas blykcioja geltona Sviesa, konturo
kabelis pazeistas atkarpoje tarp L jungties ir vietos,
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kurioje prie konturo kabelio prijungtas gido kabelis
(pastorinta linija paveikslélyje apacioje).

Sviesti zalia Sviesa, kontlro kabelis pazeistas
atkarpoje tarp jo atjungto galo ir naujojo kabelio
prijungimo vietos (pastorinta linija paveikslélyje
apacioje).

b) Grazinkite L ir gido jungtis | pradine padét|. Tada

sukeiskite R ir gido jungtis. Jeigu Sviesos diodas
blyk&ioja geltona Sviesa, konturo kabelis pazeistas
atkarpoje tarp R jungties ir vietos, kurioje prie
konturo kabelio prijungtas gido kabelis (pastorinta
linija paveikslélyje apadioje).

Siuo atveju perkelkite naujojo kabelio jungtj arCiau
atjungtojo galo (mazdaug j jtartinos atkarpos vidurj)
ir vél patikrinkite, ar Sviesos diodas SvieCia zaliai
arba geltonai.

4. Jei signaliné lemputé mirkséjo geltona Sviesa 3a)

patikrinimo metu.
a) Visas jungtis grazinkite j jy vietas. Tada atjunkite

R. Prie R prijunkite naujg konttro kabelj, o jo
antragjj galg prijunkite prie instaliacijos kabelio kur
nors jos viduryje.Jeigu Sviesos diodas pradeda

Teskite tol, kol liks labai trumpa atkarpa tarp
mélynos mirksincios ir Svieciancios Zalios
indikatoriaus Sviesos.

Jeigu viesos diodas mirksi geltonai 3b) teste,
reikia atlikti panasy testg, bet su nauju kabeliu,
prijungtu prie L.
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Transportavimas, saugojimas ir utilizavimas

Transportavimas

Gabendami jrenginj pritvirtinkite. Svarbu, kad automatiné
vejapjoveé nejudéty, kai ji, pavyzdziui, perkeliama i$ vienos
vejos j kita.

|[détiems li¢io jony akumuliatoriams taikomos pavojingy
kroviniy gabenimo taisyklés.

Jeigu krovinys gabenamas komercine treciosios Salies ar
tarpininko transporto priemone, butina laikytis specialiy
reikalavimy dél pakavimo ir zyméjimo.

Pries iSsiunciant krovinj reikia pasitarti su specialistu
pavojingy medziagy gabenimo klausimais. Taip pat batina
laikytis galimai iSsamesniy nacionaliniy teisés akty
reikalavimuy.

Paslépkite arba priklijuokite atvirus kontaktus lipnia

juostele ir supakuokite akumuliatoriy taip, kad jis pakuotéje

nejudéty.
Laikymas Ziemg
Robotas vejapjové

Prie$ padedant robotq vejapjove | sandélj ziemai, jj reikia
kruopS$ciai iSvalyti. Zr. Valymas apie [#] puslapyje 36

Siekiant uztikrinti akumuliatoriaus funkcionaluma ir
eksploatacijos trukme, labai svarbu pilnai jkrauti roboto
vejapjovés akumuliatoriy prie$ laikyma ziemag. Atidare
dangtelj, pastatykite ir palikite robotg vejapjove jkrovimo
stotyje, kol akumuliatoriaus simbolis ekrane parodys, kad
akumuliatorius visiSkai jkrautas. Paskui nustatykite
pagrindinj jungiklj  padétj 0.

Patikrinkite peiliy ir galinio rato guoliy bukle. Jei reikia,
pries kitg sezong patikrinkite, ar roboto vejapjovés biklé
yra gera.

Robotg vejapjove laikykite pastatytg ant visy raty sausoje,
neuzsalancioje vietoje, geriausia originalioje roboto
pakuotéje.

PASTABA! Prie$ laikyma Ziemg akumuliatoriy

A batina pilnai jkrauti. Pilnai akumuliatoriaus
nejkrovus galite jj sugadinti ir kai kuriais atvejais
jis taps netinkamas naudoti.

|krovimo stotis

l[krovimo stotj ir maitinimo $altinj laikykite patalpoje.
Konturo kabelj ir gidg kabelj galima palikti Zzeméje.

1. Atsargiai atjunkite jkrovimo stoties maitinimo Saltin;.

2. Pries istraukdami jungtj atleiskite jungties fiksatoriy
naudodami tam tinkamg atsuktuva.

3. Atjunkite konturo ir kreipiamojo kabelio kontaktus nuo
jkrovimo stoties.

Kabeliy galus reikia apsaugoti nuo drégmés, pavyzdziui,
jkisant juos j inda su tirstu tepalu. Be to, McCULLOCH
sitllo specialias apsaugines dézutes, kurias galima jsigyti
daugumoje McCULLOCH parduotuviy, kuriose
parduodami robotai Zoliapjovés.

Po laikymo ziemg

Patikrinkite, ar nieko nereikia nuvalyti, ypa¢ roboto arba
jkrovimo stoties jkrovimo kontakty. Jeigu jkrovimo
kontaktai nudegé ar oksidavosi, nuvalykite juos,
naudodami Svelny $vitrinj popieriy. Be to, patikrinkite, ar
teisingai | roboto vejapjovés programg jvestas laikas ir
data.

Aplinkos apsaugos informacija

Ant McCULLOCH roboto vejapjovés ar ant jo
pakuotés pateikti Zenklai rodo, kad Sio
gaminio negalima iSmesti kartu su buitinémis
atliekomis. Jj reikia pristatyti j tinkamag
perdirbimo centra, kuriame bus perdirbti
I  clcktroniniai jo komponentai ir akumuliatoriai.
Pries iSmetant gaminj, akumuliatoriy reikia
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iSimti. Apie akumuliatoriaus iSrinkima Zr.
Akumuliatoriaus keitimas apie [#] puslapyje

37.

Rupindamiesi, kad Sis gaminys buty tvarkomas teisingai,
padedate iSvengti galimo neigiamo poveikio aplinkai ir

Zmonéms, kurj gali sukelti netinkamas Sio gaminio atlieky

tvarkymas.

Jei reikia daugiau informacijos apie Sio gaminio

perdirbima, kreipkités | savivaldybe, buitiniy atlieky
tvarkymo tarnybg arba parduotuve, kurioje sigijote gaminj.

Techniniai duomenys

Techniniai duomenys

Duomenys ROB R600 ROB R1000
Matmenys

llgis 60 cm 60 cm
Plotis 44 cm 44 cm
Aukstis 26 cm 26 cm
Svoris 7 kg 7 kg

Elektros sistema

Li¢io jony akumuliatorius

18 V/2.1 Ah Prekés nr. 586 57 62-01, 586 57 62-02

Maitinimo Saltinis

100-240 V / 28 V nuolatiné srové

Zemos jtampos kabelio ilgis

10 m

10 m

Vidutinés energijos sgnaudos maksimaliai naudo-
jant

5 kWh/meén. 600 m? darbo zona

7 kWh/mén. 1000 m?2 darbo zo-
na

|[krovimo srové

1,3A nuolatiné sroveé

1,3A nuolatiné sroveé

Vidutinis pjovimo laikas

65 min

65 min

Vidutiné jkrovimo trukmé

50 min

50 min

Veikimo dazniy juosta

300-21400 Hz

300-21400 Hz

Garso slégio triukdmo lygis ties naudotojo ausimis
4

Maksimali radijo daZnio galia <25 mW @60m <25 mW @60m
Garso emisijos j aplinkg imatuotos kaip garso stiprumas 2
ISmatuotas garso stiprumo triukdmo lygis 3 57 dB (A) 57 dB (A)
Garantuotas garso galios triukdmo lygis 59 dB (A) 59 dB (A)

48 dB (A) 48 dB (A)

Pjovimas

Pjovimo sistema

Trys laisvai besisukantys pjovimo peiliai

1 Didziausia iSvesties galia j antenas dazniy juostoje, kurioje veikia radijo jranga.
2 Triuk8mas, skleidZiamas j aplinka, iSmatuotas kaip garso galia ({Lwa) pagal EB direktyvg 2000/14/EB. Garantuotasis

garso galios lygis gaminiuose galis skirtis nuo bandymy metu nustatyty 1-3 dB(A).
3 Triukdmo emisijy neapibréztumai Ky 2 dB (A)

4 Garso slégio triukdmo neapibréztumai Kpa 2-4 dB (A)
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Duomenys

ROB R600

ROB R1000

Disko variklio greitis

2 900 aps./min

2 900 aps./min

Energijos sgnaudos pjaunant

20 W +/-20 %

20 W +/-20 %

Pjovimo aukstis 2-5cm 2-5¢cm
Pjovimo plotis 17 cm 17 cm
Maziausias galimas kelio susiauréjimas 120 cm 120 cm
Didziausias pjovimo teritorijos kampas 25 % 25 %
Didziausias konturo kabelio kampas 15 % 15 %
Didziausias kontiro kabelio ilgis 400 m 400 m
Didziausias kreipiamojo kabelio ilgis 100 m 100 m

Darbo naSumas

600 m? +/- 20 %

1000 m2 +/- 20 %

IP klasifikacija

Robotas vejapjové IPX4 IPX4
|[krovimo stotis IPX1 IPX1
Transformatorius IPX4 IPX4

Negalima uztikrinti visiSko suderinamumo tarp roboto
vejapjoves ir kity tipy belaidzio rysio sistemuy, tokiy kaip
nuotolinio valdymo jranga, radijo siystuvai, klausos

aparatai, po zeme esantys ,elektrinio piemens” kabeliai ir
pan.

Garantija

Garantijos salygos

McCULLOCH garantuoja, kad Sis gaminys tinkamai veiks
dvejus metus (nuo pirkimo datos). Garantija apima rimtus
gedimus dél medziagy ar gamybos broko. Garantiniu
laikotarpiu gaminys nemokamai keiciamas arba taisomas,
jeigu laikomasi toliau iSvardyty reikalavimy;

* Robotg vejapjove ir jkrovimo stotj galima naudoti tik
pagal naudojimo instrukcija. Si gamintojo garantija
neturi jtakos esamiems naudotojo ieSkiniams,
pateiktiems pardavimo atstovams dél garantijy.

« Naudotojui arba nejgaliotai treciajai Saliai draudziama
remontuoti gaminj.

Gedimuy, kuriems netaikoma garantija, pavyzdZiai:

+ | robotg vejapjove iS apacios patekusio vandens
sukeltas gedimas. Siuos gedimus paprastai sukelia
valymo ar laistymo sistemos arba duobelés (jdubos),
esancios darbo zonoje, kuriose lietui lyjant kaupiasi
vanduo.

«  Zaibo sukeltas gedimas.

* Netinkamo akumuliatoriaus laikymo ar naudojimo
sukeltas gedimas.

* Gedimas dél neoriginalaus ne McCULLOCH
akumuliatoriaus naudojimo.

«  Zala, kurig gali sukelti naudojamos neoriginalios
McCULLOCH atsarginés dalys ir priedai, pvz., peiliai ir
jrengimo medziagos.

» Kontlro kabelio pazeidimas.

«  Zala, kilusi dél neautorizuoto keitimo arba darbo su
gaminiu arba jo maitinimo Saltiniu.

Peiliai laikomi vienkartinémis dalimis, todél jiems garantija
netaikoma.

Jei jisy McCULLOCH robote vejapjovéje atsiranda klaida,
susisiekite su savo vietiniu McCULLOCH atstovu, kuris
jums pateiks tolesnius nurodymus. Kreipdamiesi j vietinj
McCULLOCH atstovg turékite kvitg ir roboto vejapjoves
serijos numersj.

EB atitikties deklaracija

EB atitikties deklaracija

,Husqvarna AB*, SE-561 82 Huskvarna, Svedija, tel:
+46-36-146500, patvirtina, kad robotai vejapjoves

McCULLOCH ROB R600 ir McCULLOCH ROB R1000,
kuriy serijos numeriai datuoti 2016 m. sav. 44 ir
vélesnémis savaitémis (metai ir savaité aiSkiai nurodyti
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informacinéje lenteléje pries serijos numerj) atitinka
TARYBOS DIREKTYVA:

Direktyva 2006/42/EB dél masiny.

* SpecialUs reikalavimai akumuliatoriumi
maitinamiems elektriniams robotams vejapjovéms
EN 50636-2-107: 2015

» Elektromagnetiniy lauky EN 62233: 2008.

Direktyva 2011/65/ES dél tam tikry pavojingy

medziagy naudojimo®.

Direktyvg ,dél triukSmo sklaidos i$ lauke naudojamos

jrangos” 2000/14/EB. Informacija apie triukSmo sklaidg

ir pjovimo plotj taip pat pateikiama skyriuje , Techniniai

duomenys*. Registruota jstaiga 0404, SMP Svensk

Maskinprovning AB, Box 7035, SE 750 07 Uppsala,

Svedija 2000 m. geguzés 8 d. ,dél triukdmo emisijos

aplinkoje” pagal 2000/14/EB. Sertifikatui suteiktas

numeris: 01/901/278, skirtas McCULLOCH ROB R600

ir McCULLOCH ROB R1000

Direktyva dél radijo rysio jrenginiy 2014/53/

ES Pritaikyti tokie standartai:

. Juodrastis ETSI LT 303 447 V1.1.1_0.0.7
(2016-07)

Elektromagnetinis suderinamumas
« ETSIEN 301 489-1 (juodrascio versija 2.1.0)

Huskvarna, 2016-10-31 c €

s

Lars Roos

Pasaulinis tyrimy ir plétros direktorius, elektriniy produkty
kategorija

(lgaliotasis ,Husqvarna AB* atstovas, atsakingas uz tech-
nine dokumentacijg.)
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ORIGINALIOS INSTRUKCIJOS

A4 McCULLOCH

Autoriaus teisé © 2017 HUSQVARNA. Visos teisés saugomos. ,McCulloch* ir kiti gaminio bei savybiy Zenklai yra ,Husqvarna
Group* prekiy zenklai.

115 89 29-65 www.mcculloch.com
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